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FTOCYALAPCTBEHHBMA CTAHAAPT COIO3A CCP

sAnAchposuA npAmAloumxcu TEN '
'I'epmmu POC'T

Balancing of rotatmg bodies. Terms 19534—74

locranoBnenem [OCyqapcrBenHoOro komurera cranjapros Cosmera Muuwcrpos CCCP
ot 15 cpenpansn 1974 r. N2 484 CPOK AeiicTEMS YCTAHORNEH 010
' ¢ 01.01 1975 r.

Ao 01,04 1980 r.

Hacrosuwmit CTaHAAPT YCTAHABJHBAET NPUMEHAEMBE B HayKe, Tex-
HHKE M NPOH3BOJCTBE TePMHHH B 06JacTH 6aJaHCHPOBKH BpaHlalolHX-
Csl TeJl, KOTOpble ABJAIOTCA 06A3aTeNbHLIMH A PHMEHEHHS B LOKY-
MEHTallHH BCeX BHAOB, Yy4eOHHKaxX, yueGHLIX NOCOGHAX, TeXHHUECKOH
H CNPABOUHOM JMTeparype. B ocTaibHHIX Clyuasx NDHMEHeHHe ITHX
TEPMHHOB PEKOMEHZYeTcCH.

[TpuBoguMoe B craHAapTe Onpe/eeHHe TEPMHHA MOXHO NpPH Heo6-
XOJHMOCTH H3MEHHTb IO (opMe O6e3 HapylleHHS COOTBETCTBYIOLIEr0o
NOHATHS. ‘

Jlns KamIoro NoHATHA YCTAHOBJEH OJMH CTaHNAPTH3OBAHHBIA Tep-
mHuH. [IpuMeHenne TepPMHHOB — CHHOHMMOB CTaHAAaPTH30BAHHOTO Tep-
MHHa 3anpeuwiaercd. TepMHHB, He JONMYyCTHMBIE K NpPHMEHEHHIO, 060-
3HayeHH nmoMeroit «Hams,

Al OTHeNbHBIX CTAaHAAPTH30BAHHLIX TEPMHHOB B CTaHZapTe MNpH-
BelleHbl B KauecTBe CNPAaBOYHBIX HX KpaTkue GopPMH, KOTOphle paspe-
1IaeTcs NPUMEHATb, €CJH HCKIOYeHa BO3MOXKHOCTbD HX PasjHyHOrO

{_ "OJKOBaHHS.

B crampapre B kayecTBe CNPaBOYHLIX MPUBENEHBl HHOCTPaHHHE
SKBHBAJNIEHTH Ha HemeukoM (D), auraumiickom (E) u dpanmysckom (F)
fi3BIKax.

Koria B npuMeuaHuu ynoTpeb/sieTcs TePMHH, KOTOPHIH ompefens-
ercs Jajibllie IO TEKCTY, PSAOM € HHM B CKOOKax ykasaH ero NOPSIAKO-
BBIfi HOMED. :

Hananne odmumnanstoe Mepenevarxa Bocnpeuwena

*
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TepMuHB, OTHOCAILMECS TOJNbKO K FHOKHM pOTOpAaM, BHILEJEHH B
OTJeJIbHBIH pasies.

CrangapTu3oBaHHble TePMHHbBI HaGpaHBl NOJYXKHUDHBIM HIpHGTOM,
HX KpaTkas ¢opMa — CBETJAbIM, a HeIONyCTHMbie — KyPCHBOM.

B cranmapre npuBeieHH aJ¢aBHUTHBIE YKasaTejn COAepXKalLHXCS
B HeM TEPMHHOB H SKBHBAJIEHTOB Ha HeMeIKOM, aHTJHACKOM H (paH-
Iy3CKOM fI3BIKaX.

B pekoMeHAyeMOM INpHJIOKEHHH NPHBEJEHBl eAUHHIBI (PH3HYECKHX
BEJIMYHH, NPHMEHsIeMble TIpU 6aJaHCHPOBKeE.

B cnpaBoYyHOM HPHJOXKEHHH NpPHBEXEH PAJ TEPMHHOB, HMEIOLIHX
6oJee IINPOKOE NMPHMEHEHHe, HO HCNOJb3YWILUUXCH B 00JaCTH 6aJ1aH-
CHPOBKH BPAaL[AIOUIUXCA Te.

Bé:sraﬂnapTe yuTenn TpeGopanusa pexomenganuu MCO/TK 108
Ne 19 ‘

Tepmun OnpeneneHue

OBUJME NOHATUA

1. Porop Teno, xoTopoe npH BpallieHHH YyIepXKHBaeT-
D. Rotor ;s;xcsonmu HeCyLIHMH TIOBEPXHOCTSIMH B OIO-
E" gg:g: IlpuMevanns:

: 1. Tlon HecymuMH NOBepXHOCTAMH NOX-

pas3yMeBalOTCA IOBEDXHOCTH Land MiH mo-
BepXHOCTH HX 3aMeHHIOIIHe.

2. Hecymue noBepXHOCTH pOTOpa mepe-
JAlOT HATPYSKH Ha ONOPHl Yepe3 MOAIIMI-
HHKH KaueHHS HJH CKOJLMKEHHS, TasOBHe
HJIM XHIKOCTHLHIE IOTOKH, MArHHTHBIE HJH
9/eKTPUYECKHE NOJAS H T. A. :

2. n-onopHslit porop PoTop, uMeomui £ ONOp —

D. n-Lagerrotor

E. n-support rotor
Single support rotor
F. Rotor a n support

3. Mexonopusifi porop JlByxonopHuill poTop, CyllecTBeHHAs 4YacTb
Han. Buyrpennuil porop Macchl KOTOPOTO PaclojioXeHa MexXAy onopa-
Porop snyrpenneeo pacnoaoxce- | MH (cM. yepT. ! mpuIOKeHHs 3)

HUs

Porop ¢ yenrpom macc mexcdy
onopamu

D. Beidseits gelagerter Rotor
E. Inboard rotor
F. Rotor intérieur
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b/ poéo/mceuue

Tepmun

Onpepenenne

4. Koncoabnbilt porop

Han. Hapyocuoui porop

Porop HopysHozo pacnoroxcenus
Potop, yesrp macc KoTropozo se-

%CUT nO OOHY CTOPOHY OT ONOP

C

£

Porop ¢ maccoi na secy

D. Fliegend gelagerter Rotor

E. Outboard rotor

F. Rotor extérieur
a-faux)

5. JIByXKOHCOMbHBIL poTOp

D. Zweikonsolenrotor

E. Two-outhoard (Two-console)
rotor

F. Rotor a deux consoles

6. Potop c¢ wusmensomeiica reo-

(en porte-

meTpuel

D, Der  mechanisch  unstabile
Rotor

Rotor mit verédnderlicher Form

E. Mechanically unstable rotor

F. Rotor a géometrie instable

7. Ocb poropa

D. Schaftachse (Rotorachse)

E. Rotor (shaft) axis

F. Axe du rotor (de I'arbre)

Porop, cymecrBeRHas 9acThb Macchl KOTOPO-
ro pacloJioXeHa 3a OJHOH H3 KpafiHHX Onop
(cm. uepr. 2 npuaoxenns 3)

Porop, cyllecTBeHHasd YaCTb MacCH KOTOPO-
r0 pacnojoXeHa 3a KpalHHMH onopaMu (cM.
yepr. 3 npunoXKeHHa 3)

PoTop, y KOTOPOro NpH BpPAlIEeHHH MEHAET-
C5i OTHOCHTEJBHOE pAaCHOJIOKEHHEe Mace.
Ilpumeuanwe 3TO omnpeleneH”He oT-
HOCHTCH TaKXKe X DOTOpaM, HMEeKIHM XO-
T4 66 OXHH THOKHA HJIH YOpyro 3akpel-
JIEHHHIl SJICMEHT.

[IpsaMas, COENMHAIOMAA LEHTPH THAMKECTH
KOHTYPOB TONEPEYHLIX CEYeHuil cepeauH Hecy-
IHX MOBEPXHOCTEH poTopa

HEYPABHOBEWEHHOCTL

8. HeypasHoBewleHHOCTb pOTOpA
HeypasHOBeLIEHHOCTD

Han., JHucbasanc poropa
Hebaaanc poropa

Hebasanc poropa

D. Rotor-Unwuchtrustand

E. Rotor unbalance

F. Déséquilibre de rotor

9. CraTHveckass HeypaBHOBELICH-
HOCTb poTOpa

Crartundeckas HEYPAaBHOBEIIEH-
HOCTb

Han. Craruueckud ducGaaanc po-
Topa

Craruveckull nebaranc poropa
Craruseckusi debasranc potopa
D. Statische Unwucht

E. Static unbalance

F. Déséquilibre statique

Cocrosune poTopa, XapakTepH3yiolleecs
TAKUM pacnpeneseHHEM Mace, KOTOpoe BO Bpe-
M BpALIEHHS BbI3HIBAET NepeMeHHLIe HArpYys-
KH HA ONOpax poTopa M ero Harug

HeypaBHOBeweHHOCTb POTOpA, NPH KOTOpOll
OCb pOTOpa M ero IJIaBHaf HEHTpaJbHasi OcChb
HHEpUHH NapajjienbHbl (CM. YepT. 4 MpUIOXKe-
By 3).

ITpameuanune CratHueckas Heypas-
HOBEIUEHHOCTb  [IOJIHOCTBIO  OTpeJesneTca:
IIaBHBIM BeKTOpOM nuc6anancoB (26), Hau
skcueHTpucuTeToM (13) umentpa Mmacchl po-
TOpa, HJH OTHOCHTENbHbIM  CMEIleHHEM
IIaBHOH IEHTPAJbHOA OCH HHEPUHH M OCH
poTOpa, PaBHHIM 3HAYEHHIO SKCUEHTPHCHTETS
LHEeHTpa ero Macchl
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podosrscenue

TepMuH

Onpeznenenne

10. MomenTHan
HOCTL potopa

MoMeHnTHAE HEyPaBHOBEIIEHHOCTD

Han. Momenrnoul ducbaranc po-

TOpQ

Hucbasranc napst poropa

Heypasrosewennas napa poropa

Heypasrosewennotd momenr po-

Topa

Yucras Ounamuvecxas HeypasHo-
BEUIEHHOCTD

HeypaBHOBellleH-

Huctpul dunamuseckud ducbasanc

Heypasnosewennocrs napo

D. Unwuchtmoment (Taumel-
fehler, rein dynamische Un-
wuc t)

E. Couple unbalance

F. Déséquilibre de couple

11, lunamugecxan  HeypaBHOBe-
mMEeHHOCTL poTopa

Junamudeckas  HeypaBHOBewieH-
HOCTB

Han, Huuamuseckul Jducbasanc
poropa

Hunamuseckuil nebasanc poropa
Hunamusecxuii debaranc poropa
Craruko-0ulamuieckas HeypasHo-
8euleHHOCTD
CTaTuKo-MOMEHTHAR HeypasHoSe-
WeHHOCTb

 Moanwult ducbaranc poropa
O6wan HeypasrosewenHOCT pO-
TOpa

Craruxo-dunamudecxud ducbaranc.

poropa

D. Dynamische Unwucht

E. Dynamic unbalance

F. Déséquilibre dynamique

12, Ksasucratuveckas HeypaBHO-
BelleHHOCTb poTopa

KBasucratnueckas
IIEHHOCTb

Hnn. Kaasucraruuecxuii

AaHc poropa )

Ksasucraruseckuii debararnc po-
Topa

Ksasucraruuecxui nedaﬂauc po-

Topa

D. Quasi-statische Unwucht

E. Quasi-static unbalance

F. Déséquilibre quasi-statique

HeypaBHOBe-

ducba- .

Heypasrosewennocts poropa, npu KoTopoh
0Cb pPOTOPA H €ro IaBHAg LEHTpAsiblas OCh
HHEpIHH nepecexam'cx B UEHTpe Macc poropa
(cM. uepr. 5 mpHiaokenus 3).

[IpuMeuanue Mowmentnan neypasHo-

BEIIGHHOCTb - TIONHOCTBIO ~  OmpefedseTcs:

TIaBHHIM  MOMEHTOM JHc6anaHcoB poropa

HJIH JABYMS DaBHBIMH 110 3HAUEHHIO aHTH-

napajieJbHHIME  BEKTOpaMH AMcGanaHcoB,

JeXamHMY B IBYX MNPOM3BOJBHHIX MJOC-

KOCTSIX, MEPNeHAHKYIAPHHX OCH pOTOpa

HeypapsoBemennocts poTopa, NpH KOTO-
polt ocb poTOpa M €ro riaBHas UEHTpajbHas
OCh MHEDLHH NepecexanTcs He B UeHTpe Macc
HJIH TepeKpeminBaloTcs (cm. uept. 6 npano-
Kenug 3)

MpuMevanus:

1. lunaMuyecKas = HeypaBHOBEMEHHOCTH

COCTOMT M3 CTATHYECKOH ' M  MOMEHTHOH
HeypaBHOBeWEHHOCTe .
2. lumamuyeckan  HeYPaBHOBEIUIEHHOCTB

THOJNHOCTBIO QNpPENle/IAeTCA: TNABHHIM BEKTO-
pom (26) u raaBHHM MomentoM (27) mHMc-
6anaHcOB pOTOpPAa HJAH [BYMR BEKTOpaMH
gucbanancos (15), B ofmeM caydae pas-
HHIX N0 3HAYEHHI0 H HeNapaJuleNbHHIX, Je-
XKaMHX B ABYX MPOH3BOJIBHHIX IJIOCKOCTAX,
NepNeHAHKYJAAPHHX OCH poropa («xpecr
IHc6anaHcoBy)

£
IunaMueckas HeypaBHOBEUIEHHOCTb POTODA, |

NpH KOTOPO# OCh POTOpA H ero rJaBHas ILEeH-
TpPanbHAasE OCh MHEPUHH INepeceKaloTcs He B
neaTpe Mace poropa. (Cwm. wept. 7 npHIIOKe-

-HHA 3)

Ilpumeuvanne. Ilpu KBachTaTH‘-IeCKOH
HeypaBHOBeHJEHHOCTH

TJaBHBII BeKTOp JHcGaJaHCOB pompa
(26) nepmeHAMKYJISpeH OCH pPOTOPA, MPO-
XOOUT Yepe3 LEHTP €ro Macc H JeXRHT B
MJIOCKOCTH, COAepXKailefl I/aBHYIO = LeH-
TPaNbHYIO OCb HHEpHHH H OCb pOTOpa, a
IVIaBHBI MOMEHT nuc6GanaHcoB poropa (27)
NepNeHIHKYIpeH 3TOf MIOCKOCTH;
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Ipodoascenue

TepMuH

Onpenenenne

13. DKCUEHTPHCHTET Macchl
D. Schwerpunkisexzentrizitat
E. Mass eccentricity

F. Excentricité de masse

14. Toyeunas HeypaBHOBEIEHHAS

Macca

HeypasuoBemennas Macca

D. Unwuchtmasse

E. Unbalance mass

F. Masse de déséquilibre (ba-
lourd)

pucGanancy poropa (15) Jexar B ofHO#
MJIOCKOCTH, COAepXKailefl och poTopa U ero
HEeHTP Macc
Panuyc-BeKTOp 1UEHTpa paccMaTpuBaeMol

Macces OTHOCHTENBHO OCH pOTOpa.
lIpumesarnusd:

1. PaccMarpHBaeMoOil MAaccoll MOXer fB-
JAThCH Macca poTopa uaH JoGas apyras
JIOKaJbHO PAacrnoJoXeHHas Macca.

2. Moaynb SKCUEHTPUCHTETA MACChl PaBeH
PACCTOSHHIO OT OCH pOTOpa ZO HEHTpa pac-
CMaTpUBAaEMOX Macchl, a YrJOBOe IOJoXKe-
HHe pajMyca-BeKTOpa 3Toi Macchl YHOGHO
onpenensTb B LUJAWHADHYECKOH cHcTeMe
KOODAHMHAT, CBA3aHHOH C OCBIO pOTOpA.

3. Ina n-onopHOro poOTOpa MOXHO pac-
CMATPHBATL SKCIEHTPHCHTET MAacchl 4YacTH
poTOpa, PACHOJOKEHHOR MeXAy HBYM: co-
CefiHHMH OMOpaMH
VcnoBHag Toweunas Macca € 3aLaHHBIM

SKCHEHTPHCHTETOM, BBHI3HBaIOUlas BO BpeMA
BpAUIEHHS POTOpPA TIEDEMEHHHE Harpyskd Ha
ornopax H ero Haru6

OMCBANIAHC

15. Anc6anaHc

Han, ebaararnc

Hebarance

Heypasrosewennocte

D. Unwuchtvektor

iE. Unbalance vector

F. Vecteur de déséquilibre (ba-
lourd)

16. 3Hauenue pucGananca

D. Unwucht

E. Amount of unbalance

¥. Valeur de déséquilibre (ba-
lourd)

17. ¥roa puc6ananca

Han. Pasa ducbaranca

D. Unwuchtwinkel
Winkellage

E. Angle of unbalance

F. Angle de déséquilibre (ba-
lourd)

BexTopHasi BenWdHHA, paBHas MNpOU3Beie-
HHI0 HEYDAaBHOBEIIEHHOH MacCH Ha €e JKCUEH-
TPHCHTET.

IlIpuMewaHus:

1. Bexktop nucGananca mnepneHAUKYAspeH
OCH pOTOpa, NMPOXOAUT Hepe3 LEHTP Heypas-
HOBEWIeHHOH Macchl ¥ BpalllaeTcs BMECTE ¢
poTopom.

2. HanpaBnenue BekTopa auc6anaHca coB-
nmajaeT ¢ HanpaBjeHHEM SKCHUEHTPHCHTETa
HeypaBHOBEILEHHOH Macchi
UucnoBoe 3HaueHHe, paBHOe TPOU3BENEHHIO

HeypaBHOBEWIEHHOK MaccBl Ha MOJAYJIb ee
SKCLEHTPHCHTETA

VYros, onpepensioluil MOJOXKEHHE BEKTOpA
nucbasaHca B cHCTeMe KOODAHMHAT, CBf3aH+
HOH € OCbIO poTopa
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Hpodoasxcenue

TepMun

Onpenenenne

18. Tepmuueckas HecTaGHALHOCTD
auc6anancos poropa
D. Thermische Unwuchtsunstabi-
litdt des Rotors
E. Thermal instability of the rotor
unbalances
Thermal instability
F. L’instabilité thermique
19. Pexumuoe usmeHenne pucOGa-
JIAHCOB pOTOpa
D. Betriebsdnderungen der Roto-
runwuchte
E. Conditional
change
F. Change du déséquilibre d’un
rotor de les conditions du tra-
vail
20. Koppekrupylomas macca
Han. Basancuposoutas macca
Barancnan macca
Komnencupyrowuii epya

rotor unbalance

Il porusosec
D. Gegenmasse (Gegengewicht)
Ausgleichsmasse

E. Correction mass
(Counterweight)

F. Masse de correction
(Contrepoids)

21. Yron Koppekuuu

D. Winkellage

E. Correction angle

F. Angle de correction

22. KoppekTnposka macc poropa

KopperTuposka macc

Han. Henpasaenue pacnpedesenun

mace

D. Massenausgleich
Rotormassenausgleich

E. Rotor mass correction

F. Correction des masses du ro-
tor

23. TlnockocTh KOPpeKuun

Hun. [Taockocte ucnpasirenus

Koppexrupyrowas naockocrs

Baaancuposounas naockocro

IIrockocTe ypasrogewusanus

D. Ausgleichsebene

E. Correction (balancing) plane

F. Plan de correction (plan d’équ-
ilibrage)

HMamenenne nuc6GanaHcoB pOTOpa BCJIEACT-
BHe HM3MeHeHHS ero TeMnepaTypHl.
lipumeuanue Tepmuueckas
6unbHOCTH  AucGanaHcoB  poTopa
ObiTb MOCTOSHHOH HJIM BPEMEHHOH

HecTa-
MOXET

Hsmenenne nucanancos poTopa, Bbl3biBae-
MOe pa3NHUYHBIMH YCJIOBHAMH paGoThl (BJaXK-
HOCTb, AaBJEHHE M Ap.) H PEXHMaMH Harpy-
KEHHSA

Macca, ucnosnbsyemas
JIHcbanaHcoB poTOpa.
Mpumevanue Koppekrupyouwas Mac-
ca MOXeT A0GaBAATBCA MAH YAAAATbCA H3
TeJla pOTOPE, a TaKXKe IépeMelmaTthed IO
HEMY

oJIg YMCHBUICHHUSE

Yron, onpenensioli¥ii TNOJOKEHHE KOPpeK-
THpYIOILE! Macchl B CHCTEME KOOpIHMHAT, CBA-
3aHHOH € OChi0 poTOpa

Iponecc u3MeHEeHHA WJIH TNEPEMELIEHHS KOp-
PeKTHPYIOIIHX MacC [Jf YMEHbIUEHHA [HC-
6anancos poropa

IInockocTe, NepREHAUKYAAPHAS OCH POTOpA,
B KOTOpDOH DAacCMOJIOKEH LEHTDP KOPPEKTHpPYIO-
el Maccol
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ITpodonscerue

TepMuR

Onpepenente

24, TlnockocTh npHBejaeHHA AHcGa-

JlaHca

TlnockocTh npuBeaeHUs

Hun. Hcexodnas naockoctd

3ITaA0HHAA NAOCKOCTH

Konrpoasnan naockocts

D. Bezugsebene

E. Unbalance reference plane
Reference plane

F. Plan de référence

25. MaockocTs M3Mepenns aucGa-

AaHca

ITaockocTe H3MEPEHHS

D. Messebene

E. Measuring plane of unbalance
Measuring plane

F. Plan de mesure

26. Taaeublii BekTOp AHcGanaHcoB

poropa

I'naBHBIH BekTOp AHCGanaHCOB

Han. Pesyasrupyrowul sexrop

ducbarancos

Cymumapnsili eexrop ducbasarcos

D. Hauptunwuchtsvektor

E. Basic (main) unbalance vec-
tor

F. Vecteur de déséquilibre résul-
tant

27. Fnapubiit mMomenr pucbanan-

€08 poTOopa

TnaBHelil MoMedT AncGalaHCOB
Hnn. Peayavrupyrowyuit MOMEHT
Cymmapnbill momenr
Heypasnosewenrnocrs napot
D. Unwuchtmoment
E. Basic (main) unbalance couple
Couple unbalance
F. Moment de déséquilibre résul-
tant
Déséquilibre de'couple

2 3ax. 617

TTnockocTh, NepneHAUKYAsSpHAs OCH pOTOpa,
B KOTODO& 3afalOT 3HAueHHe M yron AHc6a-
JaHca

TlnockocTs, epneHIUKYAsipHAs OCH pOTOpAa,
B KOTOpPONl H3MepsIOT 3HAYCHHE M Yroa JAHC-
Gananca

Bektop, nepneHAHKYJIApHHIL OCH pOTOpA,
NPOXOAAMMI Yepe3 IIEHTP erO Macc M DaBHBIA
NPOU3BENEHHIO Macchl DOTOpA Ha ee 3JKCLeH-
TpHCHTET (cM. uepT. 8 mpuuoXKenHs 3).

ITpumevanus:

1. ThaBubli BekTOp aHCOGAaNaHCOB pOTO-
pa paBeH CyMMe BCeX BEKTOpPOB JAucGanaH-
COB pPOTOpA, DPACMONOXKEHHHX B Pa3AHIHHX
TMJIOCKOCTAX, NEPNeHAHKYAAPHEX OCH POTOpa.

2. ¥roa riaBHOrO BeKropa Juc6anaHcoB
poTopa ompefensieT MNOJOXEHHEe LEHTpa
Macc poTopa B CHCTeMEe KOOpJAHHAT, CBA-
3aHHOH ¢ OCbIO poTOpa
MomeHT, paBHBII TeOMETpHYECKOH cyMme

MOMEHTOB BCeX IHCGajNaHCOB POTOpPA OTHOCH-
TeNbHO ero ueHtpa Macc (cM. vepr. 8 npu-
JoXKeHus 3)

IIpumMevanus:

1. T'naBHMi MoMeHT JHc6anaHCOB mep-
HNEHAMKYNSApEH TJIAaBHOM  ILEHTpaJbHOH OCH
HHEPLUHX ¥ OCH POTOpa H BpalllaeTcs BMecTe
C pOTOpOM.

2. TnaBueii MoMeHT AMC6anaHCOB pOTO-
pa TOJHOCTBIO  Onpeneisercd MOMEHTOM
Tapbl PaBHHIX N0 3HAUEHHIO AHTHNApaJfielb-
HBIX AMCc6anaHCOB, PACHONOXKEHHHX B JBYX
MPOU3IBOJbHBLIX  TJIOCKOCTAIX, MEPHeHAHKY-
JIIPHEIX OCH DOTOpA.

3. Moayns raaBsoro MoMenra jucGanaH-
COB paBeH MPOHM3BENEHHI0 OJHOTO H3- JHC-
6a/1aHCOB yKa3aHHON BBINIE Iaphl HA TJEY0
3TOH MapHL.
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28. Hauaabumit pucGananc
Han. Hauaassnoul OebGaranc
Hauaavnoul nebaranc
Hauaarenas HeypasHoBEWEHHOCTb

D. Urunwucht (Urspriihgliche
Unwucht)

E. Initial unbalance

F. Déséquilibre (balourd) initial

29. Ocrarounptfi aucGananc
Han. Ocrarounsui debasanc
Ocrarounsiil Hebaasanc
OcTaTounas HeypasHOBEWEHHOCTb

D. Restunwucht
E. Residual (Final) unbalance
F. Déséquilibre résiduel (final)

30. JonycTumblit pucGanaxc

Han. Honyck na ducbaranc
Honycxaemoid ducbaranc
Honycxaemvui debaranc
Honycxaemol nebarane
Honyexaemasn HeypasHosewen-
HOCTb

D. Unwuchttoleranz

E. Acceptable (Permissible) un-
balance
Unbalance tolerance

F. Déséquilibre admissible Tolé-
rance de déséquilibre

31. Ypenpubifi nucGananc

Hun. Ydeavnas HeypasroseuieH-
HOCTb

Yoervnoil febaranc

Y@eavnbiti nebasanc

D. Spezifische Unwucht

E. Specific unbalance

F. Déséquilibre (balourd) spécifi-
que

4, Yroa rAaBHOTO MoMenTta auc6anaHcos
Onpesie/iieT NONOKEHHE STOTO BEKTOPa B CH-
CTeMe KOOpAMHAT, CBSI3aHHOH C OCBIO poO-
TOpa

HucGananc B paccMaTpHBaeMoll II0CKOCTH,
NepneHAUKYAAPHON OCH pOTOpa, A0 KOPpeK-
THPOBKH €ro Macc

Huc6ananc B paccMaTpHBaeMOH [MJIOCKOCTH,
NEepNeHIUKYAAPHOA OCH  pOTOpa, KOTODHI
ocTaeTcsli B Hefl TMOcjAe KOPPEKTHPOBKH €ro
Macc

HauGoabmufi  ocratoyuslii  aucbainanc B
paccMaTpHBaeMOll NJIOCKOCTH, NEPNEHAUKY.SP-
HOfl OCH pOTOpA, KOTOPHI CUHTaeTCsl TpHEM-
JIEMBEIM

OTHouenHe MOAY/A [JIABHOTO BEKTOpa MHUC-
6as1aHcoB K Macce poropa.
Ilpumeuanne YHenbHHA aucOananc
onpeneaser 3HAUEHHE IKCUEHTPHCHTETa
LEHTpPa Macch poTopa
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32 JonycTHmbIfi yAeabHbik aHC-

GanaHc

o

Han. Jonycrumeui npedes ducba-
Aanca

Honycraemoui  ydeasvuoui Jucba-
AQHC
Honyckaenvii  ydeavnoui Oeba-
AQHC
Honyckaemord ydeaorolli Heba-

AaHe

D. Zulidssige Unwuchttoleranz

E. Acceptable specific unbalance

F. Tolérance de déséquilibre spé-
cifique
Déséquilibre spécifique admi-
sible

33. JlocTHXUMBLIA Ha4YadbHBIA AHC-

Gananc

D. Erzielbare Urunwucht |
E. Controlled initial unbalance
F. Déséquilibre initial réalisable

HauGoabwinii yaeabHslit nucbananc, KOTO-
Pl CYMTAETCH NPHEMJEMbIM

Hauanpueift  Auc6anaHc, KOTOPHIH MOKHO
CBeCTH K MHHHMYMY HHIMBHAYyajbHO# OanaH-
CHPOBKOH feTazedl potopa u (uwaH) TILaTenb-
HBIM KOHTPOJIEM NPH KOHCTPYHDOBaHHH, H3-
FOTOBJIEHHH H COOpKe poTopa

BANTAHCHPOBKA

34. BanancupoBka poropa
Banancuposka
Han. ¥Ypasnosewuganue poropa
D. Auswuchten
E. Rotor balancing

Balancing
F. Equilibrage
35. Crarnueckas GanancHpoBKa
Han. Basawcuposka 8 00nOl
nAOCKOCTY
Cratuseckoe ypasHosewusarue
¥Ypasnosewusanue 8 00rHold naoc-
KocTu
D. Statisches Auswuchten
E. Static balancing
F. Equilibrage statique

36. MomeHTHaa GanaHCHpOBKA

D.- Momentenausgleich

E. Couple (moment) balancing

F. Equilibrage du couple (mo-
ment)

2%

Ipouecc onpejeneHHss 3HAUEHHR H YrI0B
IZMcO6aNaHCOB DOTOpa M yMEHbIUEHHe HX KOp-
PEKTHPOBKO# €ro Macc.

Mpumeuanue. Onepauun onpenene
HHST H yMeHblleHHs JAHC6aNaHCOB MOFYT
BLIMONHATHCH ORHOBPEMEHHO HJIH TNOCIeNO”
BaTeJbHO
BanancHpoBKa, IpH KOTOPOR oOfnpeiensiercs

M yMeHblaercss [NIaBHHH BeKTOp AHcOanaHCcoB
poTopa, XapaKTepH3yIOIHiA €ro CTaTHYECKYio
HeypaBHOBEIICHHOCTb.

Mpumeuanne. CraTuueckyio GanancH-
POBKY OPOBOLST B OJAHOM IIOCKOCTH KOP-
PEKUMHA; ONPEeleJeHHYI0 s 3TOH MIOCKOCTH
KODPEKTHpYIOIYl0 Maccy HHoraa YAOGHO
Pa3sHOCUTh B  HECKOJbKO  Mapajie/bHbIX
njaocKocTef
BaaaHcHpOBKa, MPH KOTOPOil ompejesdercs

M yMeHbluaeTcs TaBHHH MOMEHT HIHcGanaH-
COB POTOpA, XapaKTepPHSYIOWMi ero MOMEHT-
HYI0 HEYPaBHOBEILIEHHOCTD.

lpumeuanne Momenrnyio GanaHcH-
POBKY NMPOBOJIAT HE MeHee YeM B ABYX IO
CKOCTAIX KOppeKUHH
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37. Nunamuyeckas GanaHCHPOBKaA
Han. Baaancuposka 8 dsyx naoc-
KOCTAX

Junamudeckoe ypasrosewusanue
¥ pasnosewusarue 8 08yx nioc-
KOCTAaX

D. Dinamisches Auswuchten

E. Dynamic balancing

F. Equilibrage dynamique

38. basaHcMpoBKa Ha MecTe
Han. IHoaesan 6arancuposka Ha
pabouem mecre
Ypasnosewusanue Ha MecTe
Horesoe ypasnosewusanue
D. Betriebsauswucht
Auswucht am Aufstellungsort
E. Balancing in site
Field balancing
F. Equilibrage in situ Equilibrage
de service
39. Moanocrsio cGanraHcHpoBan-
HBIf porop
Han. Iloanoctero  ypasHoBeulen-
Huui porop
Hlearvro c6arancuposannsili po-
TOp
Hoearvro ypasuosewennsiti  po-

TOD
D. Wollkommen ausgewuchteter

Rotor
E. Perfectly balanced rotor
F. Rotor parfaitement équilibré
40. )Kectkuit porop
D. Starrer Rotor
E. Rigid rotor
F. Rotor rigide

BanaHcupoBKa, NpH KOTOPOH Ompenensior-
ci M yMeHbINAOTCA JucGanaHchl poropa, Xa-
paKTepH3YIOIIHE ero AHHAMHYECKYIO HeypaBHO-
BElIEHHOCTb.

lpumevanus:

I. JunaMaueckyio 6aNaHCHPOBKY MKecT-
koro poropa (40) pocraTouHO NpPOBORHTH
B ABYX MJOCKOCTHX KOPPEKLHH.

2. BanancupoBky ruGkore portopa (84)

NPOBOAAT O6HUHO Gojee ueM B ABYX NOAOC-

KOCTSIX KOPpEKIHH.
3. llpn  nunamuueckoit 6anancHpOBKe
YMEHBIIAKTCA Kak MOMEHTHAA, Tak H CTa-
THYeCKa# HEYPABHOBEINIEHHOCTH pPOTOpA Of-
HOBpEMEeHHO,
BanancupoBka portopa B cOGCTBEHHBX NOXA-
INWMHEKAX H ONMOpax (e3 YCTAHOBKH Ha Oa-
JIAHCHPOBOYHBIl CTAHOK

Potop, y KoTOporo TIjaaBHME BexkTop R
rAaBHBIN MOMEHT JHcGanaHCOB DPaBHB HYJIO.
IIpumeuanne B XKecTkoM MOJHOCTHIO
c6aaHCUPOBAHHOM pOTOpE TjaBHasi WEeHT-
panbHaf och HHEpUHMH COBNAajfdeT ¢ OChio
poropa

Potop, KOTODHIft cGasancHpoBaH  Ha
yacTOTe BpAlleHHs, MeHblIed mepBOX KpH-
THUecKoli B  JBYX IpPOH3BOJBHHX  ILIOC-
KOCTAX KOPPEKIMH H Yy KOTOPOrO 3HAYEHHA
OCTaTOUHHIX Auc6GanaHCcOB He OyAYyT TpeBhHl-
IIaTh AONYCTHMBlE Ha BCeX 9YacTOTax Bpalde-
HHS BOJIOTb A0 HanGoabluefi IKCIIYaTAUHOH-
HOR.

IMpuMevwaHus:

1. Porop nomxeH G6alaHCHPOBAThCA HA
OMmopax, KECTKOCTh KOTOPHIX MaKCHMasbHO
npubaHKaeTcss K JKECTKOCTH €ro onop B
3KCH/IYATALHOHHBEIX YC/IOBHAX.
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41, TounocTh GanaHCHPOBKH

D. Auswuchtprézision

E. Balance quality

F. Qualité d'équilibrage

42. Knacc TOYHOCTH 6ajJaHCHPOB-

D. Prédzisionsgrad des Auswuchts
Giitestufe der zuldssigen Un-
wucht

E. (Permissible) balance quality
grade

F. Degré du qualité d'équilibrage
Degré de balourd permissible

2. )KectkHM mHOIAAa  HA3HBAIOT POTOP,
KPUTHYECKas 4acTOTa BpAllEHHA KOTODOTO
HaMHOrO BHIE €ro SKCIJAYaTalHOHHOH ua-
CTOTH BpaIIEeHHS

TounocTs 6anaHCHPOBKH  XapaKTepH3yeTCst
npou3BefeHHeM yAeabHOro aucbananca Ha
HaHGOMBIIYI0 YACTOTY BpallleHHA pOTopa B
3KCMNIYaTAUHOHHLIX YCAOBHAX

Knace TouHocTH OGanaHCHpPOBKH ONpenens-
eTcsi MO HODMHPOBAHHHIM NpEAeJbHHIM 3Haue.
HHAM NpOH3BeJeHHS YJeNbHOTO AMc6ajaHca
Ha HauHGOABWIYIO HACTOTY BpallleHHsl pOTOPA
B SKCINTyaTalHOHHHIX YCJIOBHSAX,

MIpuMeyanune MexayHaponublii cTa-
napr MC 1940 paspenser Bech AHanasoH

TOUHOCTH GanaHcuposkm Ha 1l xaaccos

BANAHCHPOBOUHbBIE CTAHKHU

43. BanaHCHPOBOYHBIA CTaHOK
Han. Barawcuposounoe  ycrpod-
cT80

Baaancuposounas ycranoska
Cranok 048 ypasHoeewusanus
Ycranoska 0Oas  ypasHoeewusa-
HUuA

Banrancuposounan mawmuna

D. Auswuchtmaschine

E. Balancing machine

F. Machine a équilibrer

44, CraHoK paas craTHyecKoi O6a-

JNaHCHPOBKH

Han. Ipasurayuounsui 6asancu-
po8oUHbLE CTAHOK

Cranox Oss craruneckod 6airan-
cuposxu 6e3 spaujenus
Hespawarowuiica 6asancuposod-
Hbill CTAHOK
Baxrancuposounsiil
8patienus
TI'pasurayuonnoe ycrpoticreo 6a-
AQHCUPOBKL
I'pasurayuonnoe

craHok Gea

ypasHoseuiusa-

fouee ycrpoilicreo

D. Statische Auswuchtmaschine
E. Static balancing machine
F. Machine & équilibrer statique

onpefensomiufii  gHc6anaHcel  po-
HX KOPDPEKTHPOBKOM

CraHoK,
TOpa JJif YMEHbILIEHHN
Macc.

Mpumeyanus:

1. HexoTophie cTaHKH HMEIOT BCTPOEHHBIE
NPHCHOCOGJEHNS [/ KOPPEKTHPOBKH Macc.

2. Ilpr cepuitHoM H MaccOBOM NpPOH3BOA-
CTBE Ompefe]eHHe H yMeHblUeHHe AHc6anaH-
COB MOTYT GbITh COBMEIEHHI

BanaHcHpOBOUHBIT  CTaHOK, ONpefesIomHil
TOJLKO TIJIAaBHBIH BEKTOp AHCGaNaHCOB.

IMMpumeuanue. CraHOK AsA CTaTHYEC-
KOl 6aNaHCHPOBKH MOXKET ONpefessTb Iias-
HBIH BeKTOp AHCGaNaHCOB pOTOpA:

a) NpH TOMOIIM CHJB THAMXKECTH Ha Hé-
BpauameMcs poTope;

6) Ha BpallaeMoM HM poTope (B IHHA-
MHYECKOM pexuMe);

B) ApyruMmH cnocobamu



Crp. 12 TOCT 19534—74

IIpodoascerue

TepMuH

Onpepenente

45. Cravok paas
6GaNaHCHPOBKH
Han. Henrpobexnoui Gaaarncupo-
804Nl CTAHOK

Cranox Qan craruxo-Ounamuue-
ckol Garancuposxku

AHHAMHYeCKOH

Heunrpobexcroe ycrpoicrao 6Ga-

AQHCUPOBKY

D. Dynamische Auswuchtmaschi-
ne

E. Dynamic (Two-plane) balan-
cing ‘machine

F. Machine a équilibrer dynami-
que (4 deux plans)

46. MapasurHas Macca

D. Tote masse

E. Parasitic mass

F. Masse parasite

47. Jlopesonancubifi  GajnaHcHpO-

BOYHLIN CTaHOK

Han. Basaucuposounsii
C HECTKUMU ONOpPamu
Barancuposounsil cranox ¢ 0do-
PE3CHAHCHBIM  PEXCUMOM  paboTbi
Baaancuposounvul cranox Bope-
B0HAHCHO20 TUNG
Baarancupogounsul cranox ¢ ne-
NOOBUNCHUIMU ONOPaML
Baarancuposouneild cranox ¢ oce-
CTKUMU CTOUKaMU nodwunnuKoa
barancuposounovd CTAaHOK HA
HCECTKUX NOOUIUNHUKAX
D. Unterkritische (Kraftmessende)
Auswuchtmaschine
E. Hard bearing (Below reso-
nance) balancing machine
F. Machine 3 équilibrer (& pali-
ers durs) a faible résonance
48. Pe3onancHblli GanaHCHPOBOU-

CTAHOK

HbI CTaHOK -
Han. Basaucuposounviii CTGHOK
PE30HARCHOZ0 TUNa
Pesonancroe 6arancuposouroe
ycrpoiicreo

Baarancuposounoti cranox ¢ ma-

ATHUK080Y pamoil

D. Resonanz-Auswuchtmaschine

E. Resonance balancing machine

F. Machine 3 équilibrer a réso-
nance

BanaHcHpOBOYHBII CTaHOK, oONpene’sIOLIHi
aucGajaHchl Ha BpallaeMoOM HM poTope.

. INlpumeuanune. B 3aBucumoctu oT

KOHCTPYKIMH CTAHOK JJISi  JAHHaAMHUYeCKOH

GanaHCHDOBKH MOXeET:

a) masath HHMOpPMAUHIO O AHc6allaHCaX,
NpHBeeHHBIX K OJHOH, ABYM HJIH HECKOJb-
KHM IIJIOCKOCTSM;

6) Hcmosb30BaTBCA ANA CcTaTHueckod Oa-
JaHCHPOBKH

Yacts Maccu 6anaHCHPOBOYHOTO cTaHka 6e3
Maccel poTOpa, KOTOPas nepeMemlaeTcs Hey-
paBHOBEIUGHHHMH CHJIAMH pOTOpa npH 6ajaH-
CHpOBKe

CraHoK JJs NHHAMHYeCKOR GaslaHCHDOBKH, Y
KOTOPOTO 4acTOTa BpallleHHA PoTopa TpH 6a-
JAHCHDOBKe HHXe HaHMeHbulefl cOGCTBEHHOH
4acTOTHl KOJNeGaHUl CHUCTeMBI, COCTORINeH H3
poOTOpa H MAapasHTHON MacchH

CraHok I8 JHHaMH4yeckoil 6ajaHCHPOBKH,
y KOTOpPOrO 4acToTa Bpallenusi poTOpa NpH
6anaHCHDOBKE paBHa  COOGCTBEHHOH uacTOTe
KoneGaHuil CHCTEMBI, COCTOsfIIEHA H3 poTopa H
napasuTHOH Macchl
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49. 3apesoHaHCHBII GanaucHpo-
BOUYHBIH CTAHOK
Han. Basaucuposodrvii CcTAHOK

3ape3oHANCHO20 TUNa
Baxsancuposounwiii cranok ¢ yn-
pyeuny onopamu
baaancuposounbil cTaHOK C 34-
PE30HAHCHbIM  PestUMOM paboTbl
Baaancuposounvul cranox ¢ nod-
BUNCHbLMIL ONOPAMU
Baraucuposounsii cranox ¢ yn-
pyausy crodxamu nodwunsuKoe
baaancuposounvili cranox Ha yn-
pyeux noduunnukax

D. Uberkritische (Wegmessende)
Auswuchtmaschine

E. Above resonance (soft bearing)
balancing machine

F. Machine & équilibrer (3 pali-
ers souples) a forte résonance

50. HauGonsmni aonycTHMbif

AHAMETP poTopa

D. Maximaler

chmesser
E. Swing diameter on a given
F. Diamétre utilisable (Swing)

Wuchtkorper-dur-

51. BanascHpoBOURas onpaBKa
Han. lnundeas
Baaancuposounsill eaxr
Bcnosozareasuoili 8as

D. Hilfswelle, Auswuchtdorn
E. Mandrel (Balancing arbor)
F. Mandrin (arbre d'équilibrage)

52. banancHpoBOYHBIE KOMMJEKT
Han. Baaaucuposounoe o60pydo-
Base

Ot6opydosanue 0an
HUOHHOG 6asancuposKu

D. Tragbares Auswuchtgerdt (fir
Betriebswuchtungen)

E. Field balancing equipment

F. Matériel d’équilibrage de chan-
tier

sKkenryara-

CraHoK AJAR JHHaAMHUeckoli OanaHCHPOBKH,
y KOTOPOTO 4acToTa BpalleHHs poTOpa MpH
GanancHpOBKe BHE HaHGOJblIeH COOCTBEH-
HO#l 4YacTOTHl KO/1e6aHHH  CHCTeMBl, COCTOH-
mell U3 poTopa M MNapasuTHOIl MaccHl

Huamerp poTopa, NpH KOTOPOM 3TOT POTOP
ellle MOMHO YCTAHOBHTb HA AaHHb 6ajnaHCH-
POBOYHBIA CTAHOK :

CGanancupoBauuuiil Baj, HA KOTOPHI MOH-
THPYIOT MOMJexalllee G6aJiaHCHPOBKE HW3Ne/He

WsmeputenbHble NpHGOPH, NO3BOJSIOLIKE
noay4yath uudopManHio o pucbanancax poTo-
pa npH GanaHCHPOBKE Ha MecTe
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53. Yacrora Bpamenns npu Ga-
JMaHCHPOBKe

Han. Basancuposounas cxopocre

Cropocrs barancuposku

Cropocre ypasuosewusarus

Hcnwirareavnas ckopocrs

Barancuposounsie o6oporst

D. Auswuchtdrehzahl

E. Balancing speed Rotational

frequency

F. Vitesse d'équilibrer

54. Bexkropmerp amucGanaHca

BexkTopmerp

D. Vektor-Messgerit

E. Vector measuring device

F. Appareil de mesurage de vec-

teur

55. Hupnkarop 3Hayeuns aucGa-
JaHca

Wunukarop auc6ananca

Han. ¥kasareap Qucbaranca

Hsmepureav ducbasranca

D. Unwucht-Anzeigeinstrument

E. Unbalance indicator

F. Indicateur de déséquilibre

56. Hupukarop yraa aucGanaHca

Han. Yxasareas yznos0e0 noso-

oenus ducbaranca

Yrxasareav ¢asst ducGasanca

Dasosuill unduxarop

Hudukarop daser

D. Winkelanzeige-Instrument

E. Angle indicator

F. Indicateur d’angle

57. EnuHMNA KoppeKuHH

Han. [Tpakruuseckas yena Jese-

HUR UBMepUTEeAbHOZ0 YCTpolicTaa

ITpaxruveckas edunuya Koppek-

yuu
D. Praktische Ausgleichseinheit
E. Practical correction unit

F. Unité pratique de correction
58, OTmerka yraa

Han. Ormerka wnauasa oTcuera
yeaa ducbaranca

Ormerrka ¢asst

Pazosas orMeTKa

D. Phasenmarke

E. Angle datum marks

F. Marques d’angle

Yacrora BpalleHusi poTopa, NpH
H3MepsIoT AucGananc

KOTOpOH

TIpu6op nn OXHOBPEMEHHOrO0 H3MepeHH:
yriia ¥ MOZYJsa BexTopa jaucGananca

[Mpubop Ha 6GanaHCHPOBOYHOM CTaHKe, KO-
TOpHIi TNOKasLBaeT 3HaueHHe AucGanainca.
NMMpumeuanune MHuauxarop aucGanan-
ca MOXeT OHTb CTPeNOYHHIM, OCLHJAOrPa-
¢ugeckuM, nHPPOBHIM H T. 1.

[Mpu6Gop Ha 6asaHCHPOBOYHOM CTaHKe, KO-
TOpHIfl TOKa3blBaeT yroJ AHc6anaHca .

Enunnna, cooTBeTcTBYIOIAs LEHe Je/eHH:
HHIHKAaTOpa 3HayeHHs AucGananca.
MMpameuvanue Epuunust Koppexunn
CBA3BIBAIOT € 3KCUEHTPHCHTETOM KOPPEKTH-
pyoleli Macchl 4epes TIMyGHHY OTBEpCTHs
OlIpe/ie/IEHHOTO AHaMeTpa, Maccy HAH JJH-
HY HaBapHBaEeMbIX SJEMEHTOB, pasMep npob-
KH H Ap.
OtMeTka Ha portope, OT
OTCYET yria jgucbanaHca.
ITpumeuanne. OTMeTKa MOXKeT OHITh
MarHMTHOMN, ONTHYECKOH, MeXaHHUECKo,
PaZHOAKTHBHOH H T. II.

KOTOpO# BenyTt
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I podoarcerue

TepMHH Ornpenenenne

59. FeHepaTop ONOPHOrO CHrHaja YcrpolicTBO AN MONYUEHHS CHCHaja, Ompe-

Han. Srasonnuill 2eneparop (a- | nensiollero YrjoBoe MNOJOXEHHE DPOTOpa
3bt

Teneparop pasvi

Onopnvildl 2eneparop
DazopeeyraTop

D. Phasengeber

E. Angle reference generator

F. Générateur de référence d’an-

gle
60. Baanmuoe paHsiHHE NJOCKOC- VisMeHenns noxasanuil HHAHKATOPOB B OA-
Y Teft KOppernaM HOA MJIOCKOCTH KOPPeKUHH MAaHHOro poTopa
~—  Han. [lepexpecrroe sAausnue nao- | npu H3MEHeHMW AHcOanauca B APYrod mioc-
exocrell Koppexyuu KOCTH KOPpEKIHH

ITomexu a8 naockocTu KOppeKyuu

Hureppepenyus naockocred

Bsaumnoe eausnue naockocred

6arancuposxu

Bsaumnoe sausnue naockocred

ucnpasaeHun

D. Ausgleichsebenen-
Beeinflussun

E. Correction plane interference
(cross-effect)

F. Influence du balourd dans le
plan opposé au plan de cor-

rection
61. Pasnenenne njaockocrelt xop- Onepauss yMeHbIICHHA B3aUMHOTO BJHSHHA
pexuHH naocKocTell KOpPeKIUHH poTopa
Han. Hcxaouenue aaaumnogo | .

8AUAHUS nAOCKOCTed KOppexyul
D. Ebenentrennung

E. Plane separation

F. Séparation de plan

62. llen» paspenenns mnaockocreft DnexkTpHueckas Lenb MeXAY H3MepHTeNb-
KOppPEKHHH HHMH BHGpOnpeoGpasoBaTeIsiMH H HHIHKATO-
Hnn., Lens uckarovenus eausnus | paMd AHCOGANAHCOB, KOTOpAass SIEKTPHIECKH

( naockocred Koppexyuu , pasjensieT MIOCKOCTH KODpPEeKUHH.

- Cxema pasdesenus naocxocred Illpumeuanue [Ilpn 3snexTpHUECKOM
SaexTputeckoe 3TAAOHUPOBAHUE pasieneHHH NJIOCKOCTeli KOPPEKIHH He Tpe-
SaexTpudecKan pama 6yeTcs CNENUHANBHOTO DACHOJOXKEHHS H3Me-
D. Uberlagerungsschaltung  zur pHTENbHHX BHOponpeoGpasoBaTesedl OTHO-

Ebenentrennung  (elektrischer CUTENBHO POTOpA

Rahmen, Rahmenschaltung
E. Plane separation (nodal) net-

work
F. Réseau de plan de séparation
(nodal)

3  3ak. 617
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IIpodoancenue

TepMuH

Onpenenenue

63. Kosppuuuent B3aHmMHOTO BIH-
SIHAS NAOCKOCTell KOppeKuHH
Kosdouunent pansuus

Han. Koaguyuenr nomex g

nAOCKOCTU Koppexyuu

Kos¢pduyuenr unrepepenyuu

naockocrell

Creneno eausnus naockocred 6a-

AGHCUPOBKY

D. Ausgleichsebenen-
Einflussverhilinis

E. Correction plane interference
ratios Interterence coefficient

(ratio)
F. Taux d'interférence du plan de
correction

64, Koatpduunenr YMeHbIleHAs
auc6ananca
Han. Kosgpduyuenr crumenus
ducbaranca

D. Unwuchtsreduzierzahl

E. Unbalance reduction
(U. R. R)

F. Rapport de réduction de désé-
quilibre (R.R.D.)

ratio

OtHomenne NOKasaHHA HHAHKATOpa nucGa-
JlaHCa OAHON IMJIOCKOCTH KOPPEeKUHH DOTOPA K
MOKA3aHHI0 HMHAMKATOpa AHcGananca Apyroi
IVIOCKOCTH KOpPpPeKLUHH DNpH HajMdHH Anc6a-
JaHca B OJHOM H3 3THX IJIOCKOCTel. '

Ilpumevuanus:

1. KosdppuuuenTsl  B3aHMHOrO BJIHAHHA
ABYX naockocreffl xoppexuun A u B nanu-
HOro portopa (Kap, Kpa) ompemensiores
no gopmyaam:

Kas= n_.

D.BB

rie Dap B Dpp — NOKa3aHHA HHAHKATO-
pa nuc6asanca COOTBETCTBEHHO IJIA MJOCKO-
crei A u B, BH3BaHHBe AHCOanaHCOM B
MJIOCKOCTH B;

KBA=

Dygy

rie Dps n Dy 4 — NOKasaHHs HHAHKA-
TOpa  aHcOanaHca COOTBETCTBEHHO AJs
naockocreli B u A, BH3BaHHHe xucGajaH-
cOM B njockoctd A.

2. Uem wMenbiie 3HauenHs Kap H Kpa,
TeM BHILE TOYHOCTL H3Mepenus AMcGaaH-
COB B INIOCKOCTAX KOPPEKLHH

OTHOWEHHe YMeHbLIEHHA JHc6ajaHca 3a
OJHY KOPPEKTHPOBKY MacC K Haya/JbHOMY AHC-
GanaHcy B NaHHOM NJIOCKOCTH KOPPEKIHH.

lNMpumeuanunas:
1. g(oscpdmunem yMeHbUIeHHA aucGanaH-
ca ompeneasercs no Gopmyae

D—D. D. .
K = 1 2 - 1_ 2 , - )
D, D, ¢
rie Dy — sHaueHHe HAvaJbLHOTO [HcGa-

aanca; D, — sHauenHe nuc6anaHca mocae
OJHON KOPPEKTHPOBKH Macc B TOH Ke Mjoc-
KOCTH.

2. Koaduuuent ymeHblleHHs aucGanaH-
ca ecTb Mepa 9(hGEKTHBHOCTH YMeHbUIEHHS
Anc6ananca
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M podornenue

Tepmun

OnpepneneHue

65. UyBcTBHTENbHOCTb GanaHCHpoO-
BOYHOr0 CTaHKa 10 3HAYEHHIO JHC-
6ananca

UyBCTBHTENLHOCTD MO AUCOaMaHCY

D.

E.

F.

Empfindlichkeit der Unwucht-
maschine

Balancing machine sensitivity
to the amount of unbalance
Sensitivity to unbalance
Balancinge machine sensitivity
Sensibilité d'une machine 2a
équilibrer

66. YyBcTBHTENbHOCTD GanaHCHPO-

BOYHOIO CTaHKa no yray puc6a-
Janca
UyBCTBHTENBHOCTh 1O YIAIY JHC-
Gananca

Han. YyscreuteavnocTs no ghase

D.

E.

F.

Empfindlichkeit der
Auswuchtmaschine entspre-
chend dem Unwuchtswinkel
Balancing machine sensitivity
to the unbalance angle
Sensitivity to the angle
Sensibilité d’angle d'une ma-
chine a équilibrer

67. Iopor wuyBcTBHTENBHOCTH 6a-
JIAHCHPOBOYHOr0 CTAHKA MO 3HAaue-
HHI0 AHcGaxaHca

Tlopor 4yBCTBHTENBHOCTH 1O AHC-

GanaHcy

Han. Paspewarowjas cnocobrocro

6aAaHCUPOBOUHO20

CTaHKa no

ducbaaarcy
ITpedes uyscreuresvrocTu 6Gasan-
CUPOBOUHO20 CTAHKG

Munumanronoul cuerar

Munumarono docrumumovil ocra-
TOounbLl ducbaranc

D.

E.

3*

Ansprechidhigkeit der Auswu-
chtmaschine entsprechend der
Unwuchtsgrésse '
Balancing machine minimum
response to the amount of un-
balance

Minimum responce to unba-
lance

Réponse minimale d'une ma-
chine & équilibrer pour la
valeur d’équilibre

OTHOmeHHe H3MEHEHHS NOKa3aHMN HHOUKA-
TOpa AucOajaHca K H3MEHEHHI0 H3MepseMOoro
3HaYeHus auc6aJsiaHca.

Ilpumeuanue Paszauuaor a6comor-

HyIl0 S;, H OTHOCHTENbHY© Sp, UYBCTBH-
TeJIbHOCTD
AC AC
S =— = —
0="3p ¢ So, ADID

rae AC — H3MeHeHHe NOKA3aHHA HHIHKA-
Topa nuc6ananca; AD — H3MeHeHHe 3Haue-
HHs AHc6GasaHca;
D — 3navenne aucGananca
OTHoweHne H3MEHEHHS NOKA3aHHH HHIHMKA-
Topa yriaa Auc6ajaHCca K H3MEHEHHIO H3Me:
psieMoro yria nuc6anaHca.

Mpumeuanue Pasmgyaior abconor-
Hyl0 S, ¥ OTHOCHTENbHYIO S,, YYBCTBH-

TEJABHOCTD

s Aa s Ag
P oA " TR Agfe’
rae Aq — H3MeHeHHe NOKAa3aHHA HHIHKA-
Topa yraa aucGanauca;
A — u3Menenue yraa pucGananca;
@ — yroan auc6ananca
HaumeHnbiiee Hamenenne 3navenus nuc6a-
JaHca, KOTOPOE MOMKET BHIABHTb H IOKA34Th
6an1aHCHPOBOYHBII CTAHOK B 3aJAHHEIX YCJIO-
BHAX
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Ipodoaxenue

TepMHH Onpepenenune

68. Tlopor uyBcTBHTENLROCTH Ga- Haumensilee u3MeHenue yraa RucGanauca,
NaHCHPOBOYHOro CTAKKa MO Yray | KOTOpOe MOXKeT BWSBHTH H NMOKa3aTb GanaH-
auncGananca CHDOBOYHHJI CTAHOK B 33[aHHHIX YCJOBHSX

IMopor 4yBCTBHTENLHOCTH MO YIaAY

AncfaniaHca :

Han. Paspewaroujas cnocoGHOCTb

6aAGHCUPOBO4HOZ0 CTAHKG MO Y2-

ﬁ/ ducbanranca

pedea uyscreuTesbrocTy Garan-
CUPOBOYHO20 CTAHKG

Munumassueid yeoa

Paspewarouas  cnocoGHOCT RO

dase

D, Ansprechidhigkeit der - Aus-
wuchtmaschine  entsprechend
dem Unwuchtwinkel

E. Balancing machine minimum
response to the unbalance an-
gle (degrees)
Minimum response to the un-
balance angle (degrees)

F. Réponse minimale d'une ma-

. chine a équilibrer pour l'an-
gle de déséquilibre

69' "acnopT“Hﬁ nopor WBCTBH; Hopor quCTBHTe.anOCTH 0 3Ha4YeHHI0 H
TeJbHOCTH GajaAHCHPOBOYHOIO CTaM- (nnm) yray ocraTounoro axHcGanauca, ycra-
HOBJIEHHWI H3rOTOBHTENEM O6aNaHCHPOBOUHO-

K&
Hnn. 3aseaennoe docTuiuMoe ro cTaHka nJas poTtopa Oﬂpeﬂ.eﬂeHHOﬁ Maccot

Ka4ecTs0 6aAGHCUPOBKY
3ansaennbul MUHUMAALHO O0CTU-
acumbil ocrarounsul ducbaranc
D. Sollausprechfihigkeit
der Auswuchtmaschine
E. Claimed minimum achievable
residual unbalance
F. Qualité d'équilibrage réalisab-
le déclarée
70. Imanason noka3awufi Ganasn- HauGosbwmit u namvenswmit mucGanaucer,
H3MepsieMble GaJaHCHPOBOYHBIM CTAHKOM B

CRPOBOYHOro CTAHKA
D. Genauigkeit der 3a/laHHBIX YCNOBHAX

Unwuchtmessung
E. Balancing machine accuracy
F. Précision d’'une machine a équ-
ilibrer
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M podoancenue

TepMuR

Onpexesiense

71. TapuposaHnue - 6anaHcupoBoy-

HOro CTaHKa

Han. Kaaubposra

Kaaubposanue

3rasonuposanue

Tapuposxa

I'padyuposxa

I'padyuposanue

D. Eichung der Auswuchtmaschi-
ne

E. Balancing machine calibration
Calibration of balancing ma-
chine

F. Etalonnage de machine 2 équi-
librer

72. TapupoBounnfi porop

Han. Kaaubpyrowud porop

Henotrareasvnoid porop

Toaosnod porop

Srasonubid porop

Il poseposroill porop

D. Eichrotor (Einstellrotor)

E. Calibration rotor

F. Rotor d'étalonnage

73. lens ycnosroft GanaHCHPOBKM

Han. Kosmnexcayuonnoe yerpod-

cT8o

Komnencarop

Srasonupyouiee  ycrpolierso

ILeny raxcyweiica basancuposku

Lenv ycaosHozo Yypasrosewusa-

Hus

D. Kreis des fiktiven
Auswuchiens
- Kompensationseinrichtung

E. Fictions balance circuit
Compensator

F. Circuit de balance fictive
Compensateur

74. Hacrpolixa GanaHCHPOBOUHOTO

CTaHKa

Han. Yeranosxa

Peayauposxa

Haaadra

Oraadka

D. Kalibrierung der Auswuchtma-
schine

E. Balancing
(Setting  of
chine)

F. Réglage de machine & équi-
librer

machine setting
balancing ma-

Tlpouecc perynupoBkm GaJaHCHPOBOYHOrO
cTaHXa, IPH KOTOPOM IeHy JeNeHHs WHAUKa-
Topa AHcGasaHca CBASHWBAIT C eNHHHLAMA
KOPDEKIUHH, BHODAHHHMMH AAf  [IOCKOCTeR
KOPPEKIHMH OMNpelelIeHHOro poTopa.

Npumeuanne. TapupoBanHe npel-
ycMaTpHBaeT H pPeryaMpOBKY HHAMKATOpa
yrna Auc6ananca, ecqH STO Tpebyercs

Opun #3 cepHiHEIX DPOTOPOB, HCMOJNb3YeMEIRt
s TapHpOBAHHA (aNaHCHPOBOYHOTO CTaHKa

DnexTpHYecKas IEmb, BCTPOEHHAA B H3Me-
pHTENbHYI0 4acTh BanaHCHPOBOYHOTO CTaHKa,
103BOJIAIOMIANA HCKJAIOUHTD 3JEKTPHYECKHUM MY-
TeM BJHAHHE HauajbHOro paHc6Gamanca po-
TOpAa HA NPOLECCH TAPHPOBAHHA H pasieNeHHs
TJIOCKOCTEH KOPPEKIHH.

Mpumeuanne Takas uenb no3BoOJAET
NOAYYaTh SJCKTPHUECKHE CHTHAJLI OJAHHAKO-
BOf CUJIE, HO NPOTHBOMONOXHHE N0 ¢dase
[0 OTHOIIEHHI0 X BHIXOJHMM CHTHAJAAM OT
H3MEPHTEAbHBIX suBponpeoGpasopareelt
6a/TaHCHPOBOYHOIG CTAHKA

Iponecc, BKIOYAIOUHA MeXaHHYECKYlO pe-
TYNXPOBKY NpPHBOAA pPOTOpPAa H  YCTAHOBKY
3/IeMEHTOB KpeIJIeHHs, TAPHPOBAHME H3MepH-
TeNbHOR CHCTEMBl W pasjeneHHe mJaockocred
KOPPEKIHH.

MpumMeuarne B HeKOTOPHX cayqasx
HacTpofika BKJIOUA€T BBEJIEHHS B MAIUAHY
JAHHHIX, KaceIOMUXCA TOJOXKEHHA UOA-
HIHAHAKOB, DaJHyCOB DAacNoJOKeHHs KOp-
PeKTHPYIOIHX  M&cC, H, €CIH BO3MOXHO,
YACTOTH BpalleHust Npy GanaHCHPOBKe
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MTpodorncenue

TepMuH

Onpenenenue

75. Kourpoabusiii porop

Han. I'padyuposounsii porop
Kaaubposounsut porop
Pezyauposounbili porop
Ycrarosounsil porop

D. Testrotor

E. Proving (Test) rotfor

F. Rotor de vérification (d’essai)
76. KoHTpoabubili rpys

Hnn. Crandaprued epys

D. Kontroll masse

E. Test mass (foad)

F. Charge (masse} de controle
77. Hsmepurenabust nuka Ganau-

CHPOBOYHOT'0 CTaHKa

HaMepuTeabHBIH UHKI
Haon. Quxa xonrpoas 6aaancupo-
B04HO20 CTAHKA
Luka usmepenusn
Konrponsnoul yuka
D. Messzyklus der
maschine
E. Measuring run (on a balan-
cing machine)
Measuring run
F. Cycle de mesurage (d'une
machine & équilibrer)
Cycle de mesure
78. TIpoBROAKMTENbHOCTE HIMEPH-

Auswucht-

TEJbHOr0 LHKJA

D. Messzyklusdauer
E. Measuring run duration (time)
F. Durée du cycle de mesure

79. BaNaHCHPOBOUHBIA HHKJ
Hun, Luxa ypasrosewusanus
D. Auswuchtszyklus
E. Balancing run
Balancing run (on a balan-
cing machine)
F. Cycle d’équilibrage
Cycle d’équilibrage (sur une
machine 3 équilibrer)
80. MpoponxnrenbHocTy GanaHcH-

POBKH

Han. O6was npodossuressrocTs
6aarancuposru
ITpodosxcuresvrocro
tiuganus

ypasrose-

Potop, npumensieMufi nas nposepkn GaxaH-
CHPOBOYHOTO CTAHKA.

INMpumeganue. OG6LIuHO, KOHTPOJb-

HBIE POTOpP NMOCTABJSIOT BMECTE ¢ GaJaHCH-
POBOUHBIM CTAHKOM

Ipys onpexenenHoil Macchl, NpHMEHAEMH
A% MPOBEPKH OCTATOUHOrO amcbasaHca po-
TOpa

CoBokynHOCTh onepauuil
IHc6GasaHCcoB.

Mpumeuanne HaMepuresbHHl OUKA
BKJIIOGAaeT B cebf CAEAYIOHIMEe STAalBl: HACT-
pofika 6ajJaHCHDOBOYHOFO CTAHKA; MOATO-
TOBKa pOTOpa K 6ajaHCHDOBKE; DAa3rOH;
CUMTHIBAHHE IIOKa3aHHil; BHIGEr (TOpMOKe~
Hue); npeoGpas3oBaHHe ToOKaszaHUE Ganau-
CHPOBOYHOI'O CTa4HKa K BHAY YAOGHOMY AJs
YMeHbIIeHHA HAHcGaJaHCOB; NpoOYHe oOrepa-
IMH, HanpHMep, TpebyeMble xas ofecmeue-
HHA 6e3onacHOCTH

NpH HSMEpPEeHHAX

BpeMﬂ, HeoGxoauMoe AN NpOBEACHAA H3-
MEpHTEJbHOI0 IHKJa 6anancuposoqﬂoro CTaH-

Ka.

Mpumevanune. Ilpn GanancHposke
CepHH ONMHAKOBHIX POTOPOB BpeMs, Heo6-
XOJHMOe i1 HacTPOHKH 6aJaHCHPOBOYHOTO
CT4HKa, HE BXOMHT B MNPOAOJIKHTEIBHOCTD
H3MEPHTENBHOTO LHKJIA
Unka, BKIIOYAOIHA H3MEPUTENLHBIA UHUKA

H onepauuH, HeOGXOZHMHIE A/ KOPPEKTHPOB-
KH Mace

Bpems, Heo6xofHMOe RJAA NPOBeleHHsA Oa-
JAHCHDOBOYHOTO  WHKJIA, BKJIOuUasg  BpeMd
YCTAHOBKH M CHATHA poropa ¢ 6alaHcHpOBOY-
HOTO CTaHKa
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IIpodoascerue

TepMHR

Onpenenenue

D. Dauer des Auswuchtens
(Boden-Boden-Zeit)
E. Floor-to-floor time
F. Durée totale d'équilibrage
81, IMpoH3BORHTEAbHOCTL GajaHcH-
poBouHOro craHka

D. Leistung der Auswuchtma-
schine

E. Balancing machine production
rate

Production rate
F. Capacité de production
82. ¥YnpaBasemoe OaJaHCHPyWIee
ycTpolicTBo
D. Steuerbares Auswuchtsgerit
E. Controllable balancing equip-
ment
F. Réglable équipement d’équilib-
rage
83. ABToGanancupymolee ycrpofi-
CTBO
Han. Camobarancupyrowee yer-
policreo
D. Automatische
Auswuchteirichtung
E. Self balancing equipment (de-
vice)
F. Dispositif & autoéquilibrage

Beanunua,

ofpaTHas NPOAONKHTENLHOCTH
6anaHCHPOBKH

VerpoiicTBo, no3BossHollee KOMMEHCHPOBATH
H3MeHEHHe XHCOANaHCOB DOTOPAa B 9KCHIYya-
TAIHOHHBIX YCJAOBHAX

VerpoficTBo, 4BTOMAaTHYECKH KOMIEHCHPYIO-
miee H3MeHeHHe nucfanaHCOB pOTOpa B 3Ke-
NAyaTauHOHHBIX YCAOBHAX

TUBKME POTOPbI

84. Tubknii porop

Hpn. ¥npyeud porop

Hescecrxuil porop

ITodarausoild porop

D. Nachgiebiger Rotor (Biegee-
lastischer Rotor)

E. Flexible rotor

F. Rotor flexible

85. Huskoyacrornas 6aJaHCHPOB-
Ka (nMpHMeRHTeNLHO K TH6KHMM po-
TOpam)

Han. Huaxockopocrhas Oasancu-

posKa ‘

Huaxoobopornas 6aAakcuposK

D. Niederfrequenzanswuchten

(N. F-Auswuchten)
(fiir flexible Rotoren)

Potop, KOTOpHfi c0ajaHCHpOBAaH Ha vac-
ToTE BpAHIGHHA, MeHbmef nepeoft KpHTHYeC-
Koft B JIByX NpPOHSBOJLHHX MJIOCKOCTAX KOp-
PeKUHMH H Y KOTOPOIO 3HAUEHHS OCTATOYHLIX
AHC6anaHCOB MOTYT [peBHIATh HOMYyCTHMHE
HA HHBIX 4aCTOTAX BPameRHA BIJOTh AC HaH-
Gosbuell IKCNAYaTaUHOHHOM.

Mpumeuanne. OTo ONpele/eHHE He-

IPUMEHHMO K POTOpaM C H3MeHsomedcs

reoMeTpHel

BanancupoBka Ha Takofi uacToTe Bpalle-
HHf, TIPH KoTopofi 6anancHpyeMui#t ru6kHi po-
TOp elllé MOXHO paccCMaTpHBAaTb Kak XecT-
KuH.

INpamMevanusn:
1. Tlpu HHU3KOYECTOTHON
4acTOTa BpallleHHs poOTOpa

MeHbIIE SKCIIYaTAHOHHOHA.

6asiaHCHPOBKE
3HAYHTEJBHO
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[Tpodormenue

TepMun

OnpepeneHue

E. Low speed balancing
(relating to flexible rotors)

F. Equilibrage 4 basse vitesse
(concernant les rotors flexib-
les)

86. Bricokouacrornas 6anaHcH-

pOBKa (NMPHMEHHMTENBHO K THOKMM

poropam)

Hun. BoicokockopocTras 6Gaaan-

cupoexa .

Boicokoobopornaa 6arancuposka

D. Hochfrequenzanswuchten
(H F-Auswuchten) (fiir flexi-
ble Rotoren)

E. High speed balancing (rela-
ting to flexible rotors)

F. Equilibrage 4 haute vitesse
(concernant les rotors flexib-
les)

87. HepaBHoxkecTkuit porop

Han. Porop ¢ Hepaanomeproi

HECTKOCTOIO

D. Rotor von ungleicher
Steifigkeit

E. Uneven stiffness rotor
Rotor of uneven stiffness

F. Rotor de rigidité inégale

88. n-a coGcrBeHHas ¢opma H3rh-

6a poropa

n-s1 ¢opmMa uaruba

Han. Ocnosnan popma useubuvix

Koaebanull poropa

D. n-Eigenbiegungsform des Ro-
tors

E. (Rotor) flexural ntt mode
Flexural nt? mode

F. Mode d'ordre n
(d’un rotor)

89. HeypaBroBemenHocTs 0o n-il

¢dopme H3rub6a

Hun. Heypasuosewennocrs no

n-ii opme useubuvix KroseGanuil

D. Unwucht nach der n-Biegungs-
form

E. nt? modal unbalance

F. Déséquilibre modal d’ordre n

90. BanancHposka no n-fi dopme

de flexion

H3ruba

Han. Basancuposka no ¢opman
useubroix Kosebanul

2. HuskouacToTHas Ga/aHCHPOLKA OGLHIYHO
HeJOCTaToYHAa AAs ofecneuyeHHs HOPMaJb-
HOA paGoTHl THGKOTO POTOpA Ha IKChaya-
TAUHOHHOA 4acTOTE BpAIEHHA

Banancuposka Ha Takolf 4acTore Bpallle-
HHA, TpH KOTOpOK GaJiaHCHpyeMblli THGKHR
pOTOp yXe He MOXKET pacCMaTpHBATLCHA Kak
XKecTKHH.

llpumMeuanus:

1. MMpu BHicokouacToTHON GanaHcHpOBKe
yacroTa BpallleHHd poTopa GJAH3KAa K 3KC-
[aAyaTaHOHHOH,

2. BricokoyacroTHylo GajaHCHDPOBKY OGHI4-

HO npoBoAAT Goijee 4eM B JABYX MJOCKOCTSX

KOPPEKILHH

Potop, Y KOTOPOTr0 JKecTKOCTb HEOAMHA-
KOBAa B PAa3jMYHHX HaNpaBJeHHAX KaKoro-jH-
60 ceyeHus, NEPHEHIHKYASPHOTO OCH DOTOpa

dopMa ynpyrofl JHHHH pPOTOpa NPH COOT-
BeTCTBYIOIIeH n-# COGCTBEHHOH YacTOTe H3-
THGHBIX KOJaeGaHHf CHCTEMEl POTOD-OMOPHL.

Mpuvevsanua:

1. CotcTBenHas ¢opmMa H3ru6a MOMKeET
6hiTh NepBOH, BTOPOH, . . ., n-i.

2. TIpH BHICOKHX dacTOTax BpallEHHST DO~
Topa ¢opMa H3ru6a HOKHA onpepend-
TheS C Y4eTOM THDPOCKONHYECKOTO MOMEHTa,
NeACTRYIOUIEr0 HAa POTOP

Cocrosine TrHOGKOro pOTOpa, XapaKTepH3YIO-
Imeecs TaKHM pachnpelejeHHEM Macc, KOTopoe
BO BpeMs BpallleHHd BHI3HBaeT JedopMaunus
ynpyroft AHHHM, XapaxTepHue A n-k dop-
MH H3ru6a

Banancuposka ru6kHX poTopoB B 3ajaH-
HOM JHana3oHe YacTOT BpAlEHHS AJSA YMeHb-
IUEHHI [epeMeHHHX HarpysoKk Ha oIopax,
BBI3BAHHHIX HEYPaBHOBEIUEHHOCTHIO INO n-#
topme usru6a (cM. uepr. 9 npunoxesus 3).
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Ilpodoaxcenue

TepMHH

Onpepnenenye

D.
E.
F.

91.
tdopme naruba
Han, HAucbasanc

Auswuchten nach der n-Eigen-
biegungsform

att modal balancing

Modal balancin

Equilibrage modal

3uauense aucGananca no n-i

no n-d dopue

us2ubHox KoseGanud

D.
E.
F.

92.

Unwuchtsgrosse  nach der
n-Eigenbiegungsform

Amount of modal unbalance
in the n*® mode

Valeur du déséquilibre modal
dans le n¢m¢ mode
Jonycrimoe 3Hayenne aucGa-

aauca no n-it popme Harnba
Han, Honyckaemwd ducbasanc no
Popme useubuvix Kosebarull

D. Zuldssige

E.

F.

93.

Unwuchtsgrosse
nach der n-Eigenbiegungsform
Amount of n** modal unba-
lance tolerance

Amount of modal unbalance
tolerance in the ntE mode
Tolérance du valeur de désé-
quilibre modal n

n-5 KPUTHYECKas YacTora Bpa-

menna rubxoro poropa
D. n-Kritische Drehzahl des fle-

mm og W

xibles Rotors

nth critical speed of the fle-
xible rotor

ntem vyitesse critique du rofor
flexible

. KpaTHo-yacrotHas BHGpanus
. Vibration m it Vielfach-Fre-

quenz

. Multiple-frequency vibration
. Vibration

sur une multiple
fréquence de la rotation

Haumenbiuee TeopeTHYECKH BO3MOMKHOE 3HA-
yeHHe nucGananca, KOTOpoe CAeNyeT CKOM-
nexcupobars npH Oanaucuposke no n-fi Qop-
Me H3ruba

Mpumeuanne Peanvuoe 3nauenue
nucGananca no n-ii Qopme wusru6a H3Me-

HETCS B 3a8BHCHMOCTH OT OCEBOTO HOJIOXe-

HHS NJIOCKOCTH KOpPeXIHH BIOJb DOTOpa

HanGoabliee 3nauenue nucbananca no n-f
tdopme H3ruba, KOTOpOE CYHTAETCs NpHEMJe-
MBIM ’

Yacrota Bpalllenus THEKOrO pOTOpa, MPH
KoTopol Habaojgaercss nauboJbluuA NPOrub
poropa no n-& ¢opMe usruba, npesLIUANLIHEA
JNedopMalHIO ero Oonop

BuGpanus c uacToToff, KpaTHOH dacrtoTe
BpallleHHsi H He 3aBHCAlIEd OT HeypaBHOBe-
IIEHHOCTH POTOpa.

Mpumeuanne Taxkaa BHOpanus Mo-

KeT ObITh BHI3BaHA Pa3/HYHREMHM TIPHYMHA-

MH, HampHMep &HH30TPONHER poTopa
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BanancupoBka
Basancuposra
Basancuposka
Banrancuposka
Barancuposra
banrancupoBka
Banancuposka
Banancnposka
BanancHpoBka
Basancuposxa
Baaancuposka
Panancuposka
Basancuposka
Baaancuposka
BanaHcHpoBKa
BanancupoBka
Banancuposka

ANMDABUTHLIA YKA3ATEND TEPMUHOB

8 08Yyx NACCKOCTAX

8 00HOd naockocTu

8bicOK0060POTHASR

BbICOKOCKOPOCTHAR

BLICOKOYACTOTHAas (NPHMEHHTENbHO K THOGKHM pOTOpaMm)
AHHAMHYECKAA

MOMEHTHas

Ha MmecTe

HU3K0060POTHAS

HU3KOCKOPOCTHAS

HH3KOYACTOTHAas (MPHMeEHHTeNAbHO K FHOKHM poTOopam)
nosesan Ha pabodem mecte

no gopmam useubHolX KoreGanuil

no n-it dopme naruba

poropa

cTaTHUeCKas

Baa 6arancuposounsii

Baa acnomozareavnsiti

BexTtop raaBuwii Auc6anaHCcoOB

BekTop raasubifi gncGanancos poropa
Bexrop peayavTupyrowuil Oucbarancos
Bexrop cymmapnoui ducbarancos

BekTopmerp

BekTopmerp auc6Gananca

Bubpauus KpaTHoO-4acTOTHas

Bausnue saaumroe naockocreti 6aAaHCUPOBKYU
Bausnue e3aumHoe nAOCKOCTel UcnpasaeHus
BausHHe B3aHMHOE ILIOCKOCTEll KOPPEKLHH
Bausuue nepexpecTrHoe naockocrell KOppexyuu
lenepaTop onopHoro curaHana

Teneparop onopHbiil

Teneparop ¢azel

T'eneparop asvl araronrbLl

T'pys romnencupyroujuil

I'py3 KOHTPOJBLHLIA

I'pya crandaprhout

T'padyuposanue

I'padyuposxa
JHebaranc

Hebaranc Oonyckaemblii

Hebaranc Oonyckaemwili yoeavrvlil
Hebaranc HauarvHbill

Hebaranc ocrarouroil

Hebararnc poropa

Hebaranc poropa Ounamudeckutl
Hebasanc poropa Keasucraruvecxkud
Hebaaranc poropa craruseckuil

Hebaranc ydeavroiil

Junamerp poropa HauGoJbWHA AOMYCTHMBIH
Jinanazou nokasanuli 6aNaHCHPOBOYHOTO CTaHKa

Jucéananc

Hucbaranc Ounamuveckud 4ucroil
Hucbararc donyckaemvill
Jucbaranc donykcaemoid no gopme uszubuvix KoaeGarnuil
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Hucbaranc donycxaemoii yoervwoidl

Hnc6ananc aonycrumeiit

Huc6ananc ponycTHMbi yaenbHbif

JHuc6ananc HavanbHbIA

LBuc6ananc HavaabHbifi AOCTHXHMBIA

Jduc6ananc ocraTounsiit

Hucbaranc oCTATOUMbIE MUHUMAALHO OOCTUNCUMBLI
Hucbarane ocrarounvui Munumasvho OOCTUNCUMBL] 3AA8AEHHbL
Hducbaranc napet poropa

Hucbaranc no n-ii opme useubnoix xorebanuil
Hucbaranc poropa

Hucbaranc poropa dunamuueckuii

Hucbaranc poropa xeasucraruseckudl
Hucbaranc poropa momenTHbill

HAucbararc poropa nosnsid

Hucbaranc poropa craruseckud

Hucbaranc poropa craruxo-dunamudeckud
Hduc6ananc yaeabHbii

Honycx na Oucbaranc

3nauenne pucGananca

3nauenne aucbananca no n-ii dhopme usruba
3Havenne AucGananca mo n-fi dopme maruba monycTHMoe
EnuHMIA KOppeKuuu

Edunuya Koppexyuu npaxruseckas

Hamenenne pexxumuoe auc6anancos poropa
Hsmepureav ducbaaranca

Huoukarop ducbaranca

Munukarop anavenna aucGananca

Huduxarop ¢asoswui

Hudukarop ¢paast

Hupukarop yraa aumc6ananca

Hureppepenyus naockocred

Horaronenue e3aumnozo eausnus naockocred Koppexyuu
Henpaeaenue pacnpedeserus mace
Kaaubposanue

Kaaubposka

Kauecrgo Garancuposku sasgiennoe AocTuxumoe
Kaacc TouHOCTH GanaHCHPOBKH

Komnjekr 6GanancupoBousslit

Komnencarop

KoppekrupoBka Macc

Koppextuposka macc poropa

Kosddnuuent BsaumHOro BJHAHMS naocKocres KOppeKuHH
Kosdduuuent Bausans

Koapppuyuenr unteppepenyuu naockocreii
Kosppuyuent nomex e naocxocru koppexyuu
Koapppuyuenr cruscenus ducbaranca
Kosdduunenr ymenbirenns pucGananca

Macca 6arancuposounasn

Macca 6arancuas

Macca koppexktupyomas

Macca HeypaBHOBelleHHas

Macca HeypaBHOBemeHHasi ToueyHas

Macca napasurHas

Mawuna 6arancuposounas

MowMeHT rnaBub fHC6aNaHCOB

MomenT raasuetfi guc6anancos poTopa

32
30
32
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Moumenr pesyavrupyrouud
Mousent poropa HeypasroseuwienHbLl

Momenr cymmapnouil
Hanradxa

Hactpofika 6anaHCHPOBOYHOTO CTaHKa

Heb6asanc

Hebananc donycxaemoud
Hebanranc donycraemvui yoerbrvil

Hebasanc nauasvhbil

HebGaaanc ocrarounsid

Hebasanc poropa

He6aaanc poropa dunamuueckud
Hebasanc poropa xeasucraruseckud
Hebasane poropa erarudeckul

He6aaanc yoeavroili

HectabuabHocT, TepMHdecKas AHcGanancos poropa

HeypaBHOBeLIEHHOCTD
Heypasnoseuwennocts
HeypasHoBelIeHHOCTD
Heypasnosewerrocre
Heypasrosewennocto
HeypaBHoBeIIeHHOCTb
HeypaBHOBEIIEHHOCTD
Heypasrosewentocts
Heypasrosewennocro
Heypasrosewenrocts
HeypasHopemensocTs
Heypuasrosewenrocts
HeypasHoBeumeHHOCTD
HeypaBHOBEIIEHHOCTD
HeypasHoBeleHHOCTh
HeypaBHOBEIMEHHOCTR
Heypasroseuwennocrs
HeypaBHoBeienHoCThb
Heypasnosewennocto
Heypasrosewennocre
HeypaBHoBelieHHOCTD
HeypasnoseuienHocTo

JHHAMHYECKAR
QUHAMULECKAR XUCTAR

donycraemas

KBa3MCTATHYECKAR

MOMEHTHAs

HaUaAbHASR

0CTATOYHAR

napoi .

no n-ii popme usrnba

no n-it gopme uszubnoix Korebanuil
poropa

poTopa pHHaMHYECKasn

poTopa KBasHCTAaTHYecKas

poTopa MoOMeHTHas

poropa- obuan

poTopa cTarudeckas
CTATUKO-OUHAMUYECKAR
CTATUKO-MOMENTHAS

cTaTHyecKas

yOeabnas

O6opoTbl Garancupogourble

Obopydosanue 6asancupoBo4Hoe

O6opydosanue 04s 3KCNAYATAYUOHHOL GAAAHCUPOBKL
OnpaBka GajaHcHPOBO4YHAs

Och poropa
OraradKka

Ormerka Hawaia oTcuera yeaa Oucbasanca

Ormerxa ¢asosan
Ormerka ¢asst
OTtMeTKa yraa

{lapa potopa neypasroeeuientas
M aockocre 6arancuposounasn

TlnockocTe M3MepeHus

MaockocT, H3MepenHns aucGananca
I aockocTy ucnpasaenus

I rockocTs ucxodHasn

ITrockocTs KOHTpOAbHAA
[lrockocrs KoppexTupyowos

InockocTs KOPPEKUHH



TI1ockOCTh NpHBENEHHS

NnockocTs npuBepesna auc6ananca
IlaockocTy ypasnosewusanus
ITA0CKOCTO 3TANOHHAA

Ilomexu 8 naoCKOCTu Koppexyuu

INopor 4yBCTBHTENLHOCTR 6aNaHCHPOBOYHOrO CTAaHKA NACTIOPTHM

Topor YyBCTBRTEJIBLHOCTH GaNaHCRPOBOYHOTO CTAHKA MO 3HAYEHHIO AHcGananca
Nopor wyscTBUTENLHOCTH GalaHCHPOBOYHOTO CTAHKA NO yray auclananca
Tlopor 94yBCTBHTENBHOCTH MO guc6anaHcy

Tlopor uyBcTBHTENBbHOCTH MO yray Aucbananca

ITpedea ducGaranca donycrumbiil

M pedesn uyscTouTeAbHOCTU GAAAHCUPOBOUHO20 CTAHKA
[Tpedes uyscreuTesbHOCcTU OAAGHCUPOBOHHOZ0 CTAHKG

flpopoaxuTensHOCTh GANAHCHPOBKH

Hpodoaxurersrocrs barancuposky obuas
TIpoaoaKHTENLHOCTL H3MEPUTENBHOTO UHKJA
T1po0oANUTEAbHOCTD YPABHOBEWIUBANUS
NMpoussonKTeNbHOCTE GaNaHCHPOBOYHOTO CTAHKA

11 porusosec

Pasgenenne niaockoctTefi Koppexunu
Pama saekTpmueckan

Peeyauposka

Porop

Porop enyrpennezo pacnososenus
Porop suyrpennuii

Potop rubkufi

Porop 2040801

Porop epadyuposouneil

Porop HBYXKOHCONLHBIK

Portop xecTkud

Porop udeasrvro c6ararcupo8anibiil
Porop udeaavro ypasnosewenbiil
Porop ucnoirareabuoid

Porop rasubposounsil

Porop rarubpyrowud

Potop koHCOABHBI

PoTOp KOHTPOJLHBIA

Porop MexkonopHbiii

Porop napymxcroi

PoTOp RAPYNHOZ0 PACNOAOIHEHUS
Porop nexcecrxudil

Potop HepanHOXKecTKHA

Portop n-omnopHbiii

Porop nodarauseid

PoTop noanHocThi0 c6aJaHCHPOBAHHLIA
Porop noanocrvio ypasHoseuternnotil
Porop nposepounsiii

Porop pezyauposounsul

Potop ¢ uaMmensiouiefics reomerpueit
Porop ¢ maccoii na secy

Porop ¢ HepasHoMepHOL HecTKOCTbIO

Porop ¢ genrpom macc mexdy onopamu

Potop TapHpOBOURHbIH
Porop ynpyeud
Porop ycranosousnpiil

PoTop, yentp macc KoTopozo aexur no o0HY CTOPOHY OT onop

Porop arasonnbul
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CueHaa MunuMarbHbL

Ckopocre basancuposku

Cropocte 6aaancuposoynas

CKopocTe ucnbvlTaTeAbRan

Cropocry YpasHoBewUBanus

CnocobrocTe paspewiatoujas GasancuposotHozo CTARKA no ducbairancy
CnocobrocTe paspewiaiowias GaAAHCUPOBOYHOZO CTAHKG no yaay Oucbasanca
CnocobrocTe paspewarowias no ¢ase

CraHok 6anaHCHPOBOYHBIN

Cranok Gasancupogounsil b6e3 8paujerus

Cranox 6aaaucupogounsill 2pasuTayuoHKbll

Cranox 6GanaHcHPOBOYHBLI NOpPe30HAHCHBIH ,
Cranok 6asancuposounbil JOPesOHAHCHOZ0 TUNA
Cranok 6anaHCHPOBOYRbIA 3ape3oHaHCHbIA

Cranox 6aAQHCUPOBOUHBLYL 3APE3OHAHCHOZ0 TUNG
CTaHOK GQAQHCUPOBOUHBLE HA JCECTKUX NOOWUNHUKAX
Cranok 6arancupogounsiil Ha ynpyaux nOGUWUNHUKAX
Cranox 6arancuposoUHbill Hespauaruiuics

Cranok 6GanaHCHPOBOYHBII Pe3OHAHCHBIH

Cranox 6araHcupoBoUHbLl PE3OHAHCHOZ0 TUNG

CTanok 6aAancupo8ounbll ¢ OOPE3OHAHCHBIM DENCUMOM PAbOTbL
Cranog 6aAQHCUPOBOUHLLE € HECTKUMU Onopamu
Cranok 60AGHCUPOBOUNDIL € HECTKUMU CTOUKAMU NOOWUNHUKOS
Cranox 6aAaHCUPOBOUHDLL ¢ 3APE3OHANCHBIM JENCUMOM PaBoTb
Cranok 6GarancupoBOyYHbUl € MAATHUKOBOE pamoll
Cranox 6aAQHCUPOBOURDLLE ¢ HENOOBUNCHBIMU ONOpaAMU
Cranok 6aAaHCUPOBOUHDIL € NOOBUINCHbIML ONOPAMU
Cranox 6arancupo8odHbll ¢ Ynpyeumy onopamy
Cranox 6arancuposounsii ¢ ynpyeumu CTOUKAMU NOGUIUNHUKOS
Cranok Garancuposounsiil yernTpobescruiil

CraHok jana 6GafaHCHPOBKM AMHAMHYecKOH

CTanok 0aa 6aAGHCUPOBKU CTATUKO-CUHAMUYECKOL
CraHok aas GaJaHCHDOBKH CTaTHYeCKOH

Cranox daa b6asancuposku cratudeckol Ges spaujeHus
Cranox 0aa ypasHosewusanus

Crenenp 8AuANLA NAOCKOCTedl 6aaancuposKu

CxeMa pasderenus naockocred

TapupoBaHHe 6aJaHCHPOBOUHOTO CTaHKa

Tapuposka .

TouHocTh GanaHCHPOBKH

¥Yron aucGananca

Yros KoppekuuH

Yeon munumanrsroul

Yrxasareap Qucbaranca

YKxazaresp yzr08020 noaoxernus Gucbaisarca
Yrasareav ¢paser ducbaranca

Ypasrosewusanue 8 3syx nAOCKOCTAX
Ypasnosewusanue 8 00HOU RAOCKOCTU
Ypaenosewusarue Ouramusieckoe

Ypasrosewusadnue Ha mecTe

¥pasnosewusanue noiesoe

¥ pasnosewusanue poropa

Ypasrosewusanue crarudecKoe

Ycranoska

Ycranoska 6aAGHCUPOBOHHAR

Yeranoska das YpasHosewusanus

Yerpoficteo asTobanancupywmee
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Ycrpodicteo 6ararcuposky epasuTayuorroe 14
Yerpodcreo 6arancuposxu yenrpobescroe 45
Yerpoiicreo 6asancuposouoe 43
YcrpolicTeo Gararncuposouroe PesoHaHCHOE 48
Yerpolicrso GanaHcupylomee ynpasasemoe 82
YcrpoficTeo KomnencayuonHoe 73
Ycrpoiicteo camobarancupyrouiee 83
Ycrpoficteo ypasrosewusarouiee 2pasuUTAyUORHOe 44
Ycrpolicteo aTasonupyrouiee 73
Dasa ducbaranca 17
dasopezyraTop 59
dopma uaruba n-s 88
dopma w3rnba poropa rn-f1 cobGCTBeHHAs 88
dopma useububix Koaebanuil poTopa OCHOBHAR 88
Leng Oesenus usmepurenrbrHozo YcTpolicTéa NpaKTudecKas 57
Lleny ucKkaovenus 8AUAHUA NAOCKOCTel KOppeKyuu 62
Liens rascywedica Oarancuposxu 73
llens pasgeneHns miocKocTell KoppeKuuH 62
Ilens yeaosnoeo ypasrosewinsanus 73
Llens ycaoBHo#t 6anaHCHPOBKH 73
Huka GasaHCHPOBOYHbIA 79
Huka usmepenus 77
Iluka H3MepUTeNbHBIf 77
Huka H3MepuTeNbHbifi 0anaHCHPOBOYHOrO CTaHKa 77
Huka Konrpoasbubii 77
Luxa KOHTpoaa 6AAQHCUPOBOYHOZD CTAHKA 77
Luxa ypasrosewusanus 79
Yacrora BpamesHs rubkora poropa rn-a KpHTHYECKAst 93
Yacrora BpamieHHsi npu 6anaHCHPOBKe 53
YyBCTBHTENLHOCT GAJAHCHPOBOYHOTO CTaHKA N0 3HAYEHHIO ' aHcGanaHca 65
YyBCTBHTENBHOCT, (ANAHCHPOBOYHOTO CTaHKa mo yray aucbGanamca 66
UyBcTBHTEABHOCT Ne aucGanaucy 65
UyBCTBHTEJNBHOCTb N0 YAy AucOananca 66
YyscreureavrocTs no ¢ase 66

nundeas 51
IKCHEHTPHCHTET MacCCHl 13
Jrasonuposanue 71
ITANORUPOBAHUL 3AEKTDUHECKOE 62
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ATDABATHLIR YKA3ATEND TEPMMHOB HA HEMELUKOM SI3LIKE

Ansprechfdhigkeit der Auswuchtmaschine entsprechend der Unwuchfsgrésse
Ansprechfdhigkeit der Auswuchtmaschine entsprechend dem Unwuchtwinkel
Ausgleichsebene
Ausgleichsebenen-Beeinflussung -
Ausgleichsebenen-Einflussverhaltnis
Ausgleichsmasse ’

Auswucht am Aufstellungsort
Auswuchtdrehzahl

Auswuchten

Auswuchten nach der n-Eigenbiegungsform
Auswuchtmaschine

Auswuchtprézision

Auswuchtszyklus

Automatische Auswuchteirichiung

Beidseits gelagerter Rotor

Betriebsauswucht

Betriebsdnderungen der Rotorunwuchte
Bezugsebene

Dauer des Auswuchtens (Boden-Boden-Zeit)
Der mechanisch unstabile Rotor
Dynamische Auswuchtmaschine
Dynamisches Auswuchten

Dynamische Unwucht

Ebenentrennung

Eichung der Auswuchtmaschine

Eichrotor (Einstellrotor)

Empfindlichkeit der Auswuchtmaschine entsprechend dem Unwuchiswinkel
Empfindlichkeit der Unwuchtmaschire
Erzielbare Urunwucht

Fliegend gelagerter Rotor

Gegenmasse (Gegengewicht)

Genauigkeit der Unwuchtmessung
Giitestufe der zuldssigen Unwucht
Hauptunwuchtsvektor

Hilfswelle, Auswuchtdorn
Hochirequenzanswuchten (H F-Auswuchien) (fiir flexible Rotoren)
Kalibrierung der Auswuchtmaschine
Kompensationseinrichtung

Kontroll masse

Kreis des fiktiven Auswuchtens

Leistung der Auswuchtmaschine
Massenausgleich

Maximaler Wuchtkérperdurchmesser
Messebene

Messzyklus der Auswuchtmaschine
Messzyklusdauer

Momentenausgleich

Nachgiebiger Rotor (Biegeelastischer Rotor)
Niederfrequenzanswuchten (N F-Auswuchten) (fiir flexible Rotoren)
n-Eigenbiegungsform des Rotors

n-Kritische Drehzahl des flexibles Rotors
n-Lagerrotor .

Phasengeber

Phasenmarke
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Praktische Ausgleichseinheit

' Prizisionsgrad des Auswuchts

Quasi-statische Unwucht
Resonanz-Auswuchtmaschine
Restunwucht

Rotor

Rotormassenausgleich

Rotor mit verdnderlicher Form
Rotor-Unwuchirustand

Rotor von ungleicher Steifigkeit
Schaftachse (Rotorachse)
Schwerpunktsexzentrizitit
Sollausprechidhigkeit der Auswuchtmaschine
Spezifische Unwucht

Starrer Rotor

Statische Auswuchtmaschine
Statische Unwucht

Statisches Auswuchten

Steuerbares Auswuchtsgeréit
Testrotor

Thermische

Tote masse

Tragbares Auswuchtgerdt (fiir Betriebswuchtungen)
Unterkritische (Kraftmessende) Auswuchtmaschine
Unwucht

Unwucht-Anzeigeinstrument

Unwucht nach der n-Biegungsform

Unwuchtmasse

1 Unwuchtmoment
.Unwuchtmoment (Taumelfehler, rein dynamische Unwucht)

. Unwuchtsgrosse nach der n-Eigenbiegungsform

Unwuchtsreduzierzahl
Unwuchtsunstabilitit des Rotors
Unwuchttoleranz

Unwuchtvektor

Unwuchtwinkel

Urunwucht (Urspriingliche Unwucht)

57
42
12
48
29
1
22
&
8
87
7
13
69
31
40
44
9
35

82
75

18
46
52
47
16
58
89
14
27
10
91
64
18
30
15
17
28
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Uberlagerungsschaltung zur Ebenentrennung (elektrischer Rahmen,
Rahmenschaltung)

Uberkritische (Wegmessende) Auswuchmaschine

Vektor-Messgerit

‘Vibration mit Vielfach-Frequenz

Vollkommen ausgewuchteter Rotor

‘Winkelanzeige-Instrument

Winkellage

‘Winkellage

Zulédssige Unwuchtsgrdsse nach der n-Eigenbiegunsform

. Zuldssige Unwuchttoleranz

Zweikonsolenrotor



[
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ANMABHTHBIA YKASATEND TEPMMHOB HA AHTIMACKOM A3bIKE

Above resonance (soft bearing) balancing machine
Acceptable (Permissible) unbalance

Acceptable specific unbalance

Amount of modal unbalance in the ntk mode

Amount of modal unbalance tolerance in the nth mode
Amount of n*® modal unbalance tolerance

Amount of unbalance

Angle datum marks

Angle indicator

Angle of unbalance

. Angle reference generator

Balance quality

Balancing

Balancing in site

Balancing machine

Balancing machine accuracy

Balancing machine calibration

Balancing machine minimum response to the amount of unbalance
Balancing machine minimum response to the unbalance angle (degrees)
Balancing machine production rate

Balancing machine sensitivity to the amount of unbalance
Balancing machine sensitivity to the unbalance angle

Balancing machine setting (Setting of balancing machine)
Balancing run

Balancing run (on a balancing machine)

Balancing speed

Basic (main) unbalance vector

Basic (main) unbalance couple

Calibration of balancing machine

" Lalibration rotor

Claimed minimum achievable residual unbalance
Compensator

Conditional rotor unbalance change

Controllable balancing equipment

Controlled initial unbalance

Correction angle

Correction .(balancing) plane

Correction mass (Counterweight)

Correction plane interference (cross-offect)
Correction plane interference ratios

Couple (moment) balancing

Couple unbalance

Couple unbalance

Dynamic balancing

Dynamic (Two-plane) balancing machine
Dynamic unbalance

Fictions balance circuit

Field balancing

Field balancing equipment

Flexible rotor

Flexural nt® mode

Floor-to-floor time

Hard bearing (Below resonance) balancing machine
High speed balancing (relating to flexible rotors)
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Inboard rotor

Initial unbalance

Interference coefficient (ratio)
Low speed balancing (relating to flexible rotors)
Mandrel (Balancing arbor)

Mass eccentricity

Measuring plane

Measuring plane of unbalance
Measuring run

Measuring run duration (time)
Measuring run (on a balancing machine)
Mechanically unstable rotor
Minimum responce to the unbalance angle (degrees)
Minimum responce to unbalance
Modal balancing
Multiple-frequency vibration
n-support rotor

ntb critical speed of the flexible rotor
ntt modal balancing

n*t modal unbalance

Outboard rotor

Parasitic mass

Perfectly balanced rotor
(Permissible) balance quality grade
Plane separation

Plane separation (nodal) network
Practical correction unit
Production rate

Proving (Test) rotor

Quasi-static unbalance

Reference plane

Residual (Final) unbalance
Resonance balancing machine
Rigid rotor

Rotor

Rotor balancing

(Rotor) flexural ntk mode

Rotor of uneven stiffness
Rotational frequency

Rotor mass correction

Rotor (shaft) axis

Rotor unbalance

Self balancing equipment (device)
Sensitivity to the angle
Sensitivity to unbalance

Single support rotor

Specific unbalance

Static balancing

Static balancing machine

Static unbalance

Swing diameter on a given

Test mass (foad)

Thermal instability

Thermal instability of the rotor unbalances

Two-outpoard (Two-console) rotor
Unbalance indicator



Unbalance mass

Unbalance reduction ratio (U.R.R)
Unbalance reference plane
Unbalance tolerance

Unbalance vector

Uneven stiffness rotor

Vector measuring device

roCrT 19534—74 Crp. 35

14
64
24
30
15
87
54
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AJIDABUTHbIH YKA3SATENIb TEPMHHOB HA ®PAHLLY3CKOM S3bIKE

Angle de correction

Angle de déséquilibre (balourd)

Appareil de mesurage de vecteur

Axe du rotor :(de l'arbre)

Capacité de production

Change du déséquilibre d'un rotor de les conditions du travail
Charge (masse) de contréle

Circuit de balance fictive

Compensateur

Correction des masses du rotfor

Cycle d’équilibrage

Cycle d'équilibrage (sur une machine & équilibrer)

Cycle de mesurage (d'une machine a équilibrer)

Cycle de mesure

Degré de balourd permissible

Degré du qualité d'équilibrage

Déséquilibre admissible

Déséquilibre (balourd) initial

Déséquilibre (balourd) spécifique

Déséquilibre de couple

Déséquilibre de couple

Déséquilibre de rotor

Déséquilibre dynamique

Déséquilibre initial réalisable

Déséquilibre modal d’ordre n

Déséquilibre quasi-statique

Déséquilibre résiduel (final)

Déséquilibre spécifique admisible

Déséquilibre statique

Diameétre utilisable (Swing) .

Dispositif & auto-équilibrage

Durée du cycle de mesure

Durée totale d'équilibrage

Equilibrage

Equilibrage a basse vitesse (concernant les rotors flexibles)
Equilibrage a haute vitesse (concernant les rotors flexibles)
Equilibrage de service

Equilibrage du couple (moment)

Equilibrage dynamique

Equilibrage in situ

Equilibrage modal

Equilibrage statique

Etalonnage de machine & équilibrer

Excentricité de masse

Générateur de référencee d’angle

Indicateur d’angle

Indicateur de déséquilibre .
Influence du balourd dans le plan opposé au plan de correction
L'instabilité thermique

Machine & équilibrer ) ]

Machine i équilibrer (3 paliers durs) & faible résonance
Machine a équilibrer (3 paliers souples) & forte résonance
Machine i équilibrer a résonance

Machine a équilibrer dynamique (& deux plans)



-
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Machine & équilibrer statique

Mandrin (arbre d’équilibrage)
Marques d’angle

Masse de déséquilibre (balourd)
Masse de correction (Contrepoids)
Masse parasite ‘
Matériel d'équilibrage de chantier
Mode d’ordre n de flexion (d’un rotor)
Moment de déséquilibre résultant
ntiem vyitesse critique du rotor flexible
Plan de correction (plan d'équilibrage)
Plan de mesure

Plan de réiérence

< Précision d'une machine a équilibrer

Qualité d’équilibrage

Qualité d’équilibrage réalisable déclarée

Rapport de réduction de déséquilibre (R. R.. D.)

Réglable équipement d’équilibrage

Réglage de machine & équilibrer ‘

Réponse minimale d’une machine & é&quilibrer pour l'angle de déséquilibre
Réponse minimale d'une machine & équilibrer pour la valeur d'équilibre
Réseau de plan de séparation (nodal)

Rotor .

Rotor & deux consoles

Rotor & géometrie instable

Rotor a n support

Rotor d’étalonnage

Rotor de rigidité inégale

Rotor de vérification (d’essai)

Rotor extérieur (en porte-a-faux)

Rotor flexible

Rotor intérieur

Rotor parfaitement équilibré

Rotor rigide

\ Sensibilité d’angle d'une machine a équilibrer

Sensibilité d'une machine & équilibrer

Séparation de plan

Taux d'interférence du plan de correction
Tolérance de déséquilibre

Tolérance de déséquilibre spécifique

Tolérance du valeur de déséquilibre modal n
Unité pratique de correction

Valeur de déséquilibre (balourd)

Valeur du déséquilibre modal dans le n®m¢ mode
Vecteur de déséquilibre :(balourd)

Vecteur de déséquilibre résultant

Vibration sur une multiple fréquence de la rotation
Vitesse d’équilibrer

44
51
58
14
20
46
52
88
27
93
23
25
24
70
41
69
64
82
74
68
67
62
1
5
6
2
72
87
75
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EAMHMULLI DUSMYECKMX BENMUMH, NMPUMEHAEMBLIE NMPU BAJIAHCHPOBKE

ITPHJIO)KEHHE 1 ¢ I'OCT 19534—74

Pexomendyemoe

Beanunna Exunnua
Haumenopaune 02333:' HauMzuorauue OGoauauenue

1. Thasubiit BexTop aucGanan- | Doy rpaMM-MHJIHMETD, r.mMm,. .
COB poTopa rpanayc

2. T'naBupifl MoMeHT gucGanan- | Mp rpaMM-MHJIIHMETD B r-mm3,. .,
COB poTopa KBajpare, rpanyc

3. OucBananc umeHtpa Macc D¢ rpaMM-MHIIAMETD, r-mMM, . .
poropa rpaayc

4. lnc6ananc B i-fi maockoc- | Der, rpaMM-MHEJLTHMETP, reMM, . .
TH, NEPHEHAHKYJISPHOH OCH PoO- rpanyc
TOpa, ONpeleNAIOIHA cTaTHYEC-
KYI0 HeypaBHOBELIEHHOCTb pOTO-
pa (cratHueckuit xucbanaic)

5. Iuc6ananc B oxHok u3 | DM rpaMM-MHJTHMETD, r-MM, ., .
OBYX TUIOCKOCTEH, TNepPHNeHINKY- { rpagyc
JSIPHBIX OCH DOTOpA, OMpenensio-
WU MOMEHTHYIO HeypaBHOBe-
IIEHHOCTh POTOpa (MOMEHTHBIN
ruc6anauc)

6. Iuc6ananc B i-ii MIOCKOCTH, D, rpaMM-MHATHMETD, T-MM, . .
NepneHAMKY/JIAPHOA OCH poTopa, rpanyc
ONpefenfomyi CTATHYECKYIO H
MOMEHTHYI0 HeypaBHOBEIIeHHOC-
TH poTopa

7. DonyctuMeii pucbasnasc mo D, rpaMM-MHJUIHMETD, reMM, .

n-f coGereeHHoR dopMme HMaru6a
B [-i TNJIOCKOCTH, TepNeHAUKY-
JApHOf OCH poOTOpA

rpangyc




Crp. 3%

ITpodorxcenue

Beauuuna

Exunnna

HanMmenoBaHue

O6o3Hna-
yeHue

HaunMenoBanue

OGo3Hnauenue

8. HonycruMoe 3HaueHHE 3IKC-
LeHTPHCHTETA HEHTPA MacCH po-
TOpa : v

€cr, on

MHKPOMETP

MKM

9. JlonycTrMHA yAeNbREI THC-
Gananc

€er, non

MHKDOMETD

MKM

e

‘o’ 10, {-1 TOUEUHAS HEYPABHOBE-
IIeHHaa Macca

TpaMMm

11. i-n TO4euHAsw KOPPEKTHPY-
iomas macca

rpaMm

12. Macca poropa

KHJIOTpaMM

KT

13. Ocepoe paccrosnue oT i-fi
TOYECYHON MAaCCH HAH IVIOCKOCTH,
IepHeHfHKY/ASAPHON OCH poOTOpa,
10 UeHTPa Mace poTopa

/]

MeTp

14. TTopor  YyBCTBHTENBHOCTH
6a/1aHCHPDOBOYHOIO  CTaHKa IO
3HayeHHI0 Auc6anaHca

15. TJopor  wyBCTBHTENBHOCTH
a/J1aHCHPOBOYHOTO CT@HKa MO yr-
'y nucGananca

TpaMM-MHILJIHMETP

r+MM

rpagyc

16. IMpomonxurensuocts  Ga-
JIaHCHPOBKH

ceKyH.a

17. Paccrosiune Mexay cepe-
AMHAMH ONOp ABYXONOPHOTO pO-
TOpa

MeTp

18. Paccrosnne ot cepemunnl
i-i omopH MO NEHTpa Macc po-
TOpa

L

MeTp




Crp. 4b

I1podoaxceruwe
Beanuuna Eaunnna
3 O6ozna-
Haumenosanune uenue HauMmenopanue . OGoanauenue
19. PaccTosiHne Mexny IJioc- l MeTp M.
KOCTAMH KOPPeKUUH
20. Yaeavusli puc6ananc po- €cr MHKPOMETP MKEM
TOpa
:‘~~~
21. Yraosas ckopocTs poTtopa 0} panuaH B CeKyHAY paajc
\
22. ¥Yraoeag ckopocts poropa [ paaHaH B CeKYHAY paa/c
npu GajaHcHpOBKe
23. Vron nucbanauca; ¢ rpazyc el t
Yros Koppekius
24. Yactora Bpamenus poropa n CeKyHIa B MHHYC ¢!
' : TiepBoOli CTenexu
25. Hacrora BpallieHHS pPOTO- ng CEKYHINEa B MHHYC - ¢!
pa npu SananCHpPOBKe nepBofl cTeneHy —
]
26. DKCLEHTPUCHTET LeHTpa ecr MHKPOMETP MKM
Macce poTopa rpazyc e W ®
'27. dKcueHTpHUCHTeT i-f  He- P MEJLTHMETP MM
YpaBHOBeIeHHOR Macchl : rpanyc Lt
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I podorxenue
Besunuuna Ennnuua
HaunMenoBauue 0.,68(;{3;:. Haumenosanue OGo3snayenue
28. DrcueHTpucuTeT i-# XOp- e, MHJITAMETp MM
pPeKTHpYIOIIefl Macch rpaayc e
29. DkcnayatauHoHHas — yvio- W5 PafHaH B CeKYHAY pan/c
Bas CKOPOCTb BpallleHHs pPoTopa :
30. DKcnayaTalHORHAA 4acToO- ny CEKYHJia B MHHYC ¢!
Ta BpalleHHs PoTopa NepBON CTeneHH
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ITPHJIOJXEHHE 2 k TOCT 19534—74

Cnpasounoe

TEPMMHBI, MPMMEHAEMbBIE B HACTOSILLLEM CTAHAAPTE,
M UX NOACHEHUA

IlenTpanbHble OCH — CHCTEMA B3aHMHO NepNeHIHKYJISPHBIX ocelf, HMEOUUX Ha-
Yano B HEHTPE MacC Tela WM MEXAHHYECKOH CHCTEMHL

FnaBHas UeHTpadbHas OCb MHEPIMH — LEHTpaNbHAA OCh TBEPAOTO TedAa HJH
MEXAHMYECKOH CHCTeMB, OTHOCHTEJBHO KOTOPON LEHTPOGEXKHLIE MOMEHTHl HHEpIUH
TeJa WAH CHCTEMBl PaBHH HYJIO.

Ocb BpauleHnsd — JIHHHS, BOKPYT KOTOPOil BpallaeTcsi TeJo.

Ynpyras AuMHWS — [epBOHaua/ibHad Ocb Tesna, AebopMHpoBanHas noj, HelicTBieM

HArpy3oK.
n-s KPHUTHYECKas 4YaCTOTa — YacTOTa BpalleHHd, paBHas n-# coGCTBeHHON yacroTe

CHCTEMB], IpH KOTO])OH BO3HMKAIOT HaHGOJbIIME TePeMEelleHust CHCTEMBl HJIH ee 3Je-
MEHTOB.

CoGcTeeHHas ¥acToTa naruﬁuux KoJeGanuii — yacTora H3rHOHEIX (MOMepeyHbix)
xoneGanufi ynpyrofi cHcTeMbl, NPSAOCTaBJeHHOH caMoii cefe NOCJe HayaJbHOrO BO3-
MYILIEHHS.

Hpnmeqaﬂue. CoGcTBenHas 4acToTa M3rHOHBIX KOAeGaHuii MOXKeT OHTh

nepsoli, BTOpOH, . . ., A-H.
I'panynponka —no I'OCT 16263—70.
Kanuﬁposxa —mno T'OCT 16263—70.

TNTPHJIO)KEHHE 8 x I'OCT 19534—71

Cnpasounoe

3CKM3bl K ONPEAENEHMAM HEKOTOPBLIX TEPMUMHOB

MexonopHbiii poTop KoncosbHbli potop
(4977 ¥eza Ll ved
777 r77A 771 P27A

Yepr. 1 Yepr. 2



O

JIBYXKOHCONBHLI POTOP

Crp. 43

CraTHyeckas HeypaBHOBEUIEHHOCTh pOTOpA

Uepr. 3

llenmp Macc Oce pomopa
(22772 / (22277,
- o o R -

(Aafnas uesmpansHas oce uKepYUU pomopa

YepT. 4

MomeHTHAS HeyPaBHOBEIIEHHOCTL POTOPA

Yewmp Mate Dou nepecexagmes
fJco pomopa
77797 V (22977
]
o ] = '
7777A (oo R

[7aByas ueHMpansHas 06k UHEPYUU pomapa

Yepr. 5

Junamudeckas HeypABHOBCILIEHHOCTh POTOpA

llenmp Mace

_

-Geu nepexpewularmes
U/ NEPECEKammes

——

Jco pomgpa

Er \

]

77771

[7auas yenmpasshan oce unEpyuYy pamopa’

Yepr. 6
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KBaszucraTHyeckaa HeypaBHOBEIICHHOCTb POTGP.

lewmp mace  Jou nepecexargmes

N ‘ A \ " Jcs pomopa

| A7, i
&r 1‘ j S

Inabras yesmpanshas ock unepyUL pomop

Yepr. 7

a

[naBHbT BeKTOp AMCGANAHCOR POTOPA .
¥ rNaBHBI MOMeHT aucGanaHcoB poropa

Fnabusiii Momenm Mp InabBusid Bexmap

ducanantol pomapa

Dyrq

lenmp Mace

s o —

/ Bucdanancol pomopa

0072

Dyt
Inabsan yenmpanshas oce
unepyuy pamopa

Yepr. 8
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1-8, 2-a ¥ 3-a coGcrBeHHble dopmbl Harna portopa

Yepr. 9
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